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Centrala alarmowa

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 1

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Sterownik ma zastgpi¢ niewielkg centrale alarmowg
do zastosowan domowych. Powinna on wspotpraco-
wac ze standardowymi typami czujek alarmowych
(wyjscia przekaznikowe typu NO/NC) i sygnalizato-
row akustycznych z wbudowanym generatorem.

Opis

Przedstawiony alarm jest wyposazony w 5 wejs¢: je-
dno z opoznionym zafgczaniem i wytgczaniem, dwa
w zwarte stanie czuwania (NC) oraz dwa w czasie
czuwania rozwarte (NO).

Do tych wejs¢ mozna podtgczy¢ rozne rodzaje czu-
jek. Wejscie 16 stuzy do podtgczenia przycisku wig-
czajgcego i wytgczajacego urzadzenie. Do wyjs¢ Q1

i Q2 dotgcza sie sygnalizatory alarmu. Q1 to wyjscie
na ktérym otrzymujemy sygnat pulsacyjny. Mozna do
niego podtgczy¢ sygnalizatory akustyczne jednotono-
we lub sygnalizatory swietlne. Q2 to wyjscie na kto-
rym wystepuje sygnat ciggty. Do niego podtgcza sie
sygnalizatory wielotonowe. Wyjscie Q3 jest sygnaliza-
torem wtgczonego alarmu. Posiada 3 stany: gdy lam-
pka sygnalizacyjna jest wytgczona to alarm jest nie-
aktywny, gdy lampka miga to alarm jest wtgczony,
lampka swiecgca oznacza aktywne obwody natych-
miastowego wtaczania, a nieaktywny obwod wigcza-
nia opdznionego.

Po nacisnieciu przycisku zapala sie lampka sygnali-
zacyjna, a obwody natychmiastowe przechodzg

w stan czuwania. Od tego momentu mamy 30 se-
kund czasu na wyjscie z obiektu chronionego. Po
tym czasie lampka sygnalizacyjna zaczyna migac

i obwdd opdzniony rowniez staje sie aktywny. Od te-
go czasu kazdy sygnat od czujek podtgczonych do
wej$¢ natychmiastowych powoduje alarm. Jesli chce-
my wejs¢ do budynku to po wejsciu w czasie 20 se-
kund nalezy wytgczy¢ alarm. W przeciwnym wypadku
alarm zostanie wtgczony.

Funkcje wyprowadzen

11
12
13

|4
15
16
Q1

wejscie czujki NC

wejscie czujki NO

wejscie czujki NO z opdznionym wigczeniem
i wytgczeniem

wejscie czujki NO

wejscie czujki NC

wejscie wigczajgce i wytgczajgce alarm
pulsacyjne wyjscie alarmu

Q2 wyjscie alarmu
Q3 wyjscie sygnalizacji stanu alarmu

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

tatwa rekonfiguracja centrali, w zaleznosci od chwi-
lowych potrzeb uzytkownika. Mozliwo$¢ dostosowa-
nia typu wejsc¢ do posiadanych czujnikow, mozli-
wos$¢ dobrania statych czasowych do indywidual-
nych wymagan.



Centrala alarmowa
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Uniwersalny wytacznik

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 2

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Realizacja inteligentnego, 3-kanatowego wytgcznika,
sterowanego jednym przyciskiem, z mozliwoscig nie-
zaleznego sterowania kazdego kanatu wyjsciowego.

Opis

Na schemacie przedstawiono wytgcznik umozliwiaja-
cy sterowanie trzema urzgdzeniami za pomocg jed-
nego przycisku. Wtgczenie odpowiedniego urzgdze-
nia zalezy od tego, ile razy przycisk giéwny (dota-
czony do wejscia |1) zostat nacisniety. Kazdy kanat
mozna tez wigczy¢ osobnym przyciskiem. Dodatko-
wo jest mozliwe wytgczenie wszystkich trzech urzag-
dzen za jednym razem. Realizuje sie to poprzez
czterokrotne nacisniecie przycisku.

Schemat urzgdzenia przedstawiony jest ponize;j.
Sktada sie z licznika (zrealizowanego na trzech prze-
kaznikach impulsowych), dekodera (bramki AND,
NAND, inwertery), modutow opdznionego wigczania,
bramek OR (umozliwiajg sterowanie oddzielnymi
przyciskami), modutéw przekaznika impulsowego na
poszczegolnych wyjsciach (umozliwiajg zmienianie
stanu wyjscia) oraz uktadu kasujgcego licznik (skta-
dajgcych sie z dwdch bramek OR)

Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie gtéwnego wtgcznika

- 12 wejscie dodatkowego sterowania wyjscia Q1

- 183 wejscie dodatkowego sterowania wyjscia Q2

- 14 wejscie dodatkowego sterowania wyjscia Q3

- 15 wejscie zerowania licznikow (nalezy zewrze¢
z Q4)

- Q1 wyjscie numer 3

- Q2 wyjscie numer 2

- Q3 wyjscie numer 1

- Q4 wyjscie uktadu zerowania licznika (nalezy ze-
wrzec€ z 14)

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

tatwosc¢ rekonfiguracji przetgcznika, w zaleznosci od
wymagan uzytkownika. Mozliwos¢ dobrania czasu
opodznienia zafgczenia sterowanych odbiornikow.



Uniwersalny wytacznik

Ho— 19|

R

JUL
IL

Trg

L

S

ot TUL
IL |
A
e 1 | = n
_]L —I_L o Q1
— 1s — o£ RL
1 & m Lo | =1 m
_]L —I_L o Q2
1s — Oi R—<
! & 1 Lo = nn
_]L —I_L o Q3
1s — 0i R—<
| & 1 = ol
_]L o Q4
1s —
1
| | &
| |f




Zamek szyfrowy

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 3

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Wykonanie sterownika rygla elektromagnetycznego,
ktory zapobiega dostepowi do pomieszczen 0osob
nieuprawnionych.

Opis

Na schemacie przedstawiono przyktad realizaciji 4-
cyfrowego zamka szyfrowego, wykonanego na ste-
rowniku LOGQO! Zamek zostat wyposazony w sygna-
lizator nacisniecia przycisku oraz wyjscie alarmowe.
Gtowna czes¢ uktadu sktada sie z bramek AND

i modutow opdznionego wytgczenia. Po nacisnieciu
przycisku 1 na wyjsciu modutu opdznionego wyta-
czenia oraz wejsciu bramki AND przez 2s bedzie pa-
nowat stan wysoki. W czasie jego trwania nalezy na-
cisng¢ nastepny przycisk. Czynnos¢ ta spowoduje
zatgczenie nastepnego modutu opdznionego wyta-
czania. Ta sama sytuacja wystepuje w nastepnych
czterech blokach. Ostatni modut opdznionego wyta-
czania odpowiedzialny jest za czas trwania zatgcze-
nia rygla.

By utrudni¢ probe rozszyfrowania zamka zastosowa-
no uktad ktéry blokuje zamek na 30s po nacisnieciu
nieprawidtowego przycisku. Sygnalizacja nacisniecia
przycisku sktada sie z dwoch bramek AND, ktore
sterujg wyjsciem Q3. Do wyjscia tego mozna podta-
czy¢ buzzer lub kontrolke. Trzecia cze$¢ zamka, to
uktad sterujgcy wyjsciem alarmowym. Po czterokrot-
nym nacisnieciu nieprawidtowego przycisku licznik
zdarzen zatgcza modut opéznionego wytgczania,
ktory na 5 minut zatgcza zewnetrzny sygnalizator
akustyczny lub Swietlny. Do wyjscia alarmowego na-
lezy podtgczy¢ sygnalizator alarmowy lub, traktujgc
styki przekaznika jako czujke, mozna go podtgczy¢
do systemu alarmowego. Wytgczenie alarmu naste-
puje po uptywie pieciu minut lub po wpisaniu prawid-
towego kodu.

10

Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie pierwszego przycisku kodu

- 12 wejscie drugiego przycisku kodu

- 13 wejscie trzeciego przycisku kodu

- 14 wejscie czwartego przycisku kodu

- 15 wejscie pozostatych przyciskow klawiatury

- Q1 wyjscie wskazujace wybranie wej$¢ w popra-
wnej kolejnosci (nie wykorzystywane przez
uzytkownika)

- Q2 wyjscie sterujgce rygiel elektryczny

- Q8 wyjscie sygnalizujgce wcisniecie przycisku

- Q4 wyjscie alarmowe

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Duza elastycznos¢ i mozliwosc¢ rekonfiguracji para-
metrow czasowych zamka.
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Sterownik pomp

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 4

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Zastgpienie standardowych wtgcznikow cisnienio-
wych programowalnym sterownikiem, ktéry umozli-
wia utrzymanie poziomu wody w zadanych grani-
cach.

Opis

Sterownik LOGO! realizujgcy program przedstawio-
nym na schemacie obok, zapewnia sterowanie prze-
mienne dwoma pompami, ktére utrzymujg cisnienie
wody w instalacji hydroforowej w zadanych grani-
cach. Moze tez stuzy¢ do utrzymywania poziomu
wody w zbiorniku.

Wykorzystano 4 wejscia i 2 wyjscia. Do wejscia |1
podfgczony jest styk C1 wytgcznika cisnieniowego,
nastawionego na pierwszy prog. Do wejscia 12 moz-
na dotgczy¢ opcjonalnie styk C2 wytgcznika cisnie-
niowego, nastawionego na drugi prég. Do wejscia I3
dotgczony jest styk P1 zezwalajgcy na prace pompy
I (zatgczanie SP1), a do wejscia 14 dotgczony jest
styk P2 zezwalajgcy na prace pompy Il (zatagczanie
SP2). Do wyjscia Q1 dotgczona jest cewka stycznika
SP1 zaftgczajacego pompe I, a do wyjscia Q2 dota-
czona jest cewka stycznika SP2 zatgczajacego pomn-
pe Il. Warunkiem uruchomienia pompy | jest za-
mkniecie styku P1, a pompy Il - styku P2. Rozwarcie
stykow P1 i P2 pozwala na wytgczanie pomp z ruchu
(np. z powodu awarii).

Spadek cisnienia ponizej progu pierwszego Spowo-
duje zwarcie styku C1 i uruchomienie pompy [. Jesli
pobdr wody jest mniejszy od wydajnosci pompy cis-
nienie sie podniesie i styk C1 zostanie rozwarty

a pompa | wytgczona. Ponowne obnizenie cisnienia
i zwarcie styku C1 spowoduje zatgczenie pompy I/

i jej wytaczenie po rozwarciu styku C1. W przypadku
gdy pobdr wody jest zblizony do wydajnosci zatg-
czonej pompy i cisnienie nie wzrosnie przez czas za-
dany w bloku B7, nastgpi zatgczenie drugiej pompy.
Druga pompa zafgcza sie tez natychmiast, gdy prze-
kroczony zostanie drugi prog cisnienia (zwarcie sty-
ku C2). Parametr czasowy zatgczenia kolejnej pom-
py (blok B7) zostat udostepniony do modyfikacii

i w projekcie ustawiony na 1 minute.

12

Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie czujnika poziomu 1

- 12 wejscie czujnika poziomu 2

- 13 wejscie zezwalajgce na prace pompy |
- 14 wejscie zezwalajgce na prace pompy Il
- Q1 sterowanie silnikiem pompy |

- Q2 sterowanie silnikiem pompy I/

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Znacznie stabilniejsze cisnienie w instalacji wodnej,
niz w przypadku rozwigzan standardowych. tatwosc
zaadaptowania parametrow sterowania silnikami
pomp, w zaleznosci od wymagan aplikaciji.



Sterownik pomp
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Sterowanie otrzepywarka

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 5

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Zastgpienie przy pomocy dwoch sterownikow LO-
GO! systemu sterowania otrzepywarkg zapewniajgca
regeneracje workow filtracyjnych.

Opis
Na schematach przedstawiono sposoéb realizacji ste-
rownika odpowiadajgcego za otrzepywanie filtra,
zbudowanego z czterech komor, w ktérych sg za-
montowane worKki filtracyjne otrzepywane (regenero-
wane) sprezonym powietrzem. W momencie otrze-
pywania komora zostaje wytgczona z ruchu za po-
Srednictwem przepustnicy, a po odpowiednim cza-
sie zostaje podany impuls sprezonego powietrza. Po
opadnieciu pytow do zabierakow przepustnica zo-
staje wysterowana i komora jest wtgczona do ruchu.
Do sterowania regeneracji filtra sg potrzebne cztery
sygnaty na otwarcie i zamykanie czterech przepust-
nic, wytgczajgce komory z pracy, oraz impulsy steru-
jace otrzepywaniem filtrow (dla kazdej komory jeden
impuls).
Nastawy dla LOGO! 1:
BO1 - czas impulsu otrzepywania komory 1
BO6 - opdznienie startu impulsu otrzepywania
w komorze 1 po zamknieciu przepustnicy
B15 - czas opdznienia startu catego sterownika,
po zatgczeniu zasilania
B14 - czas opdznienia startu LOGO! 1 po zakon-
czeniu pracy LOGO! 2
BO5 - czas zamkniecia przepustnicy 1
BO9 - czas przerwy pomiedzy zakonczeniem re-
generacji komory 1, a regeneracjg komory 2
B10 - czas zamkniecia przepustnicy 2
B13 - opdznienie startu impulsu otrzepywania
w komorze 2 po zamknieciu przepustnicy
B11 - czas impulsu otrzepywania komory 2

14

Nastawy dla LOGQ! 2:
BO1 - czas impulsu otrzepywania komory 3
BO6 - opdznienie startu impulsu otrzepywania
w komorze 3 po zamknigeciu przepustnicy
B14 - czas opdznienia startu LOGO! 2 po zakon-
czeniu pracy LOGO! 1
BO5 - czas zamkniecia przepustnicy 3
B0O9 - czas przerwy pomiedzy zakonczeniem re-
generacji komory 3, a regeneracjg komory 4
B10 - czas zamkniecia przepustnicy 4
B13 - opdznienie startu impulsu otrzepywania
w komorze 4 po zamknieciu przepustnicy
B11 - czas impulsu otrzepywania komory 4

Funkcje wyprowadzen

Sterownik LOGO! 1:
11,13, 14,15, 16 wejscia nie wykorzystane
- 12 start sterownika LOGO! 1, po ukonczeniu
cykli sterowania w LOGO! 2
- Q1 impuls otrzepywania komory 1
- Q2 zamkniecie przepustnicy 1
- Q3 zamkniecie przepustnicy 2
Q4 impuls otrzepywania komory 2
M
11,13, 14,15, 16 wejscia nie wykorzystane
- 12 start LOGO! 2, po ukonczeniu cykli sterowa-
niaw LOGO! 1
- Q1 impuls otrzepywania komory 3
- Q2 zamkniecie przepustnicy 3
- Q3 zamkniecie przepustnicy 4
- Q4 impuls otrzepywania komory 4

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Sterowanie urzgdzeniami filtrujgcymi z mozliwoscig
nastawy parametrow regeneracji wktadow filtruja-
cych niezaleznie dla kazdej komory.



Sterowanie otrzepywarka (czes¢ 1)

Q2

Q1

hi

Q1

Qi

Q2

Q2

Q3

Q3

Q3

Q3

Q4

EEE BBz E&l
Trg Trg Trg
oI s o B s s e O
[l T R T
=+ ’7
B1:78
=+
ElT Bic Eil% B BEz
RS RS >1 RS
S S Trg S
[ lin o
R R T | R
[SEEp=Is]
=+
E14
Trg
R| !
T
TEE
+
BB
Trg
[
T
1788
"
BES E&S BB EE7T
===
1
RS
Trg | | Trg Trg S
""""""""""" I \
'L Rl LT TL L[] o
17iee. __ T, 1 T T R
=+ . _I
Ei@
Trg
I
17:88 T
=+
SEiEa
=¥ _Big
|
1
___________________________________ LA I
i |
17:@E__ _ T ' !
=+ — |
ST pRE]
T _I
_______________________________________________ LA I
|
== I
1riee__ T
Ei= Elz Eil
Trg Trg Trg
I Il Rl Q4
[SI=I] T T T
=+ r
B1:78
=+

15



Sterowanie otrzepywarkg (czesc 2)
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Sterowanie mieszadtem

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 6

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Inteligentne sterowanie mieszadtem wykorzystywa-
nym do przygotowywania ptynow technologicznych.

Opis

Program ten umozliwia zatgczanie trzech czasow
pracy mieszadta z wymuszong kolejnoscig oraz daje
mozliwos¢ zliczania wykonanych petnych, potroj-
nych cykli mieszania. Mozliwe jest takze okreslenie
ilosci cykli, po ktorych mieszadto musi by¢ odbloko-
wane przetgcznikiem np. blokowanym kluczykiem do
dalszej pracy. Mozliwos¢ nastaw czaséw mieszania
niezaleznie od siebie.

Po podaniu napiecia na wejscie 11 (przerzutnik RS)
w bloku BO1 wysterowuje on wyjscie Q1. W bloku
B02 (podtrzymanie opdznione zatgczenie) startuje
licznik czasu, po wyzerowaniu ktorego, za posred-
nictwem B10 (bramki OR) wyzwolone zostaje we-
jScie zerujgce BO1, w rynku czego wyjscie pierwsze
zostaje wytgczone. W bloku B04 (bramka AND) na
wejsciu pojawia sie stan wysoki z bloku B02, po po-
daniu drugiego sygnatu z wejscia |12 zostaje wystero-
wany (przerzutnik RS) B03 zatgczajgcy wyjscie Q2.
W bloku BO5 (podtrzymane opdznione zatgczenie)
startuje czas po uptynieciu nastawionego czasu B03
zostaje wyzerowany, a wyjscie Q2 wytgczone. Na
wejsciu bloku BO7 (bramka AND) pojawia sie stan
wysoki z bloku B05. Po podaniu drugiego sygnatu
wejsciowego z wejscia |3 zostaje wysterowany (prze-
rzutnik RS) w bloku B06 i wysterowane wyjscie Q3.
W bloku B08 (opdznione zatgczenie) startuje licznik
czasu. Po odmierzeniu zadanego czasu wyzerowany
zostaje blok B06 i wyjscie Q3 wytgcza sie. Jedno-
czesnie wyzerowane zostajg przekazniki czasowe
blokéw B02 i BO5. W przypadku gdy wartosc zliczo-
na osiggnie zadang wartosc¢, wyjscie licznika wyste-
ruje B10 i wyzeruje BO1, uniemozliwiajgc startowanie
nowych cykli, az do momentu skasowania licznika
B11 za posrednictwem 16. Zalgczanie wyjscia Q4 od-
bywa sie za posrednictwem (bramki AND) BQ9, ktorg
sterujg wyjscia Q1, Q2, Q3.

Wykorzystywane nastawy:

BO2 - czas pierwszego mieszania
B05 - czas drugiego mieszania

BO8 - czas trzeciego mieszania

B11 - zadawanie ilosci petnych cykli

Funkcje wyprowadzen

- 11 start pierwszego czasu mieszania

- |12 start drugiego czasu mieszania

- I3 start trzeciego czasu mieszania

- 14 niewykorzystany

- 15 niewykorzystany

- 16 kasowanie zadanej ilosci petnych cykli mie-
szania

- Q1 sygnalizacja czas pierwszy biegnie

- Q2 sygnalizacja czas drugi biegnie

- Q3 sygnalizacja czas trzeci biegnie

- Q4 sterowanie stycznikiem zatgczajgcym mie-
szadto

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Mozliwos$c¢ elastycznego doboru parametrow czaso-
wych sterowania mieszadtem, dzieki czemu jeden
sterownik mozna wykorzystac¢ do realizacji wielu za-
dan, bez koniecznosci przebudowy systemu miesza-

jgcego.
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Sterowanie mieszadtem
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Sterownik urzadzen
domowych

Aplikacje LOGO! Przyktad 7

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Sterowanie elektrycznymi urzgdzeniami domowymi,
ktore powinny by¢ wtgczane o okreslonych porach.
Jedng z mozliwosci jest taki sposob sterowania, aby
w petni wykorzystac¢ ulgi wynikajace z taryfikaciji
optat.

Opis

Do wyjscia Q1 (sterowanie termy) podtgczony jest
stycznik o obcigzalnosci stykow 15A. Wejscie |1
umozliwia prace termy niezaleznie od taryfy energe-
tycznej (reczne sterowanie). Zegar LOGO! zatgcza
grzatke w godzinach od 12.00..5:00. Wystarcza to na
ogrzanie ok. 80..100 litrow wody. Dodatkowo w so-
bote i niedziele terma jest zatgczana w ciggu dnia
(takze nizsza taryfa). Analogicznie wyjscie Q2 (stero-
wanie pralki) zatgczane jest w godzinach od
22:00..23:59. Wejscie 12 umozliwia sterowanie recz-
ne, niezaleznie od zegara.

Nieco inne parametry czasowe przyjeto dla wyjscia
Q83 (sterowanie ekspresu). Inne sg czasy pracy, ale
zasada sterowania pozostaje ta sama. Wejscie 13
umozliwia sterowanie reczne.

Nieco bardziej rozbudowane jest sterowanie zaluzja-
mi. Na wyjsciu Q4 otrzymujemy impulsy, sposrod
ktorych pierwszy zamyka, a drugi otwiera zaluzje.
Wejscie 16 umozliwia sterowanie reczne pracg zaluz-
ji. Zegar sterujgcy ustawiony jest na popotudnie (ok-
na od zachodu) i na noc. Jezeli dzien jest pochmur-
ny nie nastgpi zamkniecie zaluzji, podobnie jesli na
zewnatrz jest jasno.

Funkcje wyprowadzen

- 11 reczne zatgczanie termy

- 12 reczne zatgczanie pralki

- I3 reczne zatagczanie ekspresu
- 14 czujnik jasno

- 15 czujnik ciemno

- 16 reczne sterowanie zaluzji

- Q1 sterowanie termy

- Q2 sterowanie pralki

- Q3 sterowanie ekspresu

- Q4 sterowanie zaluzji

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Mozliwos¢ swobodnego ksztattowania profilu czaso-
wego sterowania najbardziej energochtonnymi urza-
dzeniami domowymi.
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Sterownik urzadzen
domowych

Mo . S EBE=z EBEl
B s B8
G568 @ >1
+ No1
Sa. . Su No2 at
1488 No3 Terma
16 : 868
T
S
T
I
Zat. reczne
lo
B BEz
>
ol @ |-
No2 Q2
No3 Pralka
12
Zat. rgczne
lo
Mo. .Fr EQS BEE=
BE:ls
BiE s 48 >1
+ No1
= : No2 Q3
= =] No3 Ekspres
13
Zat. reczne
lo
EOo EGZ EOT
i >
= [C) N
Mao. . Su No2 | o4
2188 No3 Zaluzje
o
ME. S0
GE:3@
T
EBlE
14 B
Jasno
15
Ciemno
hi
16
Zat. reczne
lo

20



Prosty sterownik oSwietlenia

na klatce schodowej

Przyktad 8

Aplikacje LOGO!

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Realizacja urzgdzenia sterujgcego oswietleniem na
klatce schodowe].

Opis

Przyktad dotyczy sterowania oswietleniem na klatce
schodowej, lub wszedzie tam, gdzie trzeba sterowacé
oswietleniem z kilku miejsc. Przedstawione schema-
ty réznig sie miedzy sobg tylko tym, ze w pierwszym
przypadku zgasniecie Swiatta jest natychmiastowe,
a w drugim swiatfo gasnie z pewnym, zadanym
opodznieniem. Wyjscie Q1 jest wyjsciem sterowanym.
Wejscia I1 do 16 sg réwnorzednymi wejsciami steru-
jacymi.

Funkcje wyprowadzen

- 11,12,13,14, 15,16 wejscia przyciskow wtgczaja-
cych oswietlenie

- Q1 wyjscie sterujgce zarowkami

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Integracja wszystkich elementéw sterowania (tgcznie
z przekaznikami wyjsciowymi) w jednym sterowniku.
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Prosty sterownik osSwietlenia
na klatce schodowej
(bez uktadu czasowego)
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Regulator kotta weglowego

Aplikacje LOGO!

Przyktad 9

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Zapewnienie bezobstugowego nadzoru pracy pieca
weglowego c.o.

Opis

Regulator pracy pieca weglowego c.o. pozwala na
w miare bezobstugowg prace kotta. Prawie, bo nadal
trzeba recznie piec zasypac paliwem i wyrzuci¢ po-
pidt. Zaktadajgc, ze w instalacji jest zamontowana
pompka z automatycznym zaworem mozna regulu-
jac jej pracg i wptywajgc na cigg powietrza (otwiera-
nie lub zamykanie popielnika) sterowac temperaturg
kotta. W godzinach nocnych (22:00..4:00) oraz, gdy
nikogo nie ma w domu temperatura kotta jest obni-
zana o ok. 2..3 stopnie. W soboty i niedziele, gdy
wszyscy sg w domu, temperatura jest podnoszona
do normalnej. Dodatkowo na piecu sg zamontowane
trzy czujniki temperatury. Przekroczenie temperatury
80°C powoduje zataczenie pompki na state i za-
mkniecie ciggu powietrza. Przekroczenie temperatu-
ry 95°C - jak wyzej oraz wigczenie alarmu. Opadnie-
cie temperatury ponizej 45°C na kotle réwniez zatg-
czy alarm. Przewidziano takze sygnalizacje zaniku
napiecia 220V zasilajgcego np. pompke. Temperatu-
ry oraz czasy zatgczenia pompki i wymuszonego
ciggu mozna dobrac¢ indywidualnie.

Wymuszony nawiew powietrza mozna zrealizowacé
na dwa sposoby. Pierwszy to wentylator zasysajgcy
powietrze do komina lub ttoczacey je do pieca, drugi
to uchylanie lub zamykanie drzwi popielnika np. si-
townikiem. Najlepszym sposobem wydaje sie by¢
dmuchawa ttoczgca powietrze. Nie blokuje natural-
nego ciggu komina, dostarcza do paliwa wiecej po-
wietrza, co pozwala na efektywniejsze spalanie (wy-
zsza sprawnosc kotta).

Funkcje wyprowadzen

- 11 czujnik w mieszkaniu 19°C

- 12 czujnik w mieszkaniu 17°C

- 183 czujnik na kotle 80°C

- 14 czujnik na kotle 95°C

- 15 zanik napiecia zasilajgcego 220VAC
- 16 czujnik na kotle 45°C

- Q1 sterowanie pompka

- Q2 sterowanie nawiewu

- Q3 sygnalizacja alarmu

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!
tatwos¢ adaptacji nastaw do wymagan uzytkowni-
kow, przy uwzglednieniu skutecznosci izolacji ciepl-
nej scian budynku, rodzaju zastosowanego systemu
ogrzewania i wydajnosci energetycznej paliwa.
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Regulator kotta weglowego
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Zintegrowany sterownik

domowy

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Inteligentny sterownik domowego, podnoszgcy kom-
fort domownikéw. LOGO! ma za zadanie sterowac
oswietleniem wokot domu, dzwonkiem oraz ryglem
elektromagnetycznym.

Opis

Zamek jest sterowany przyciskiem otwierania (1)
umieszczonym w domu. Od momentu puszczenia
przycisku zamek otwiera sie przez 5 sek. Drugim
sposobem sterowania zamka jest czterokrotne na-
cisniecie przycisku dzwonienia (12), ktory jest
umieszczony przy furtce. Ten sposob sterowania jest
czynny od poniedziatku do pigtku w godzinach
15:15..19:25, a wiec w czasie, gdy domownicy po-
wracajg z pracy. Ostatnim sposobem jest automa-
tyczne otwieranie zamka w momencie wyjscia z do-
mu (I3) i przekroczenia bariery podczerwieni (16).
Oswietlenie numeru domu jest sterowane czujnikiem
zmierzchowym (14). Gdy na dworze zrobi sie odpo-
wiednio ciemno, po 10 minutach sterownik automa-
tycznie zatgczy oswietlenie numeru domu. Rano, gdy
zrobi sie wystarczajgco jasno, po 10 minutach ste-
rownik automatycznie wytgczy oswietlenie numeru
domu. Zwtoka czasowa pozwala zabezpieczy¢ ste-
rownik przed zbednym wysterowaniem wyjscia, np.
w przypadku przelotu ptaka nad czujnikiem, oswiet-
lenia czujnika przez przejezdzajacy samochaod itp.
Oswietlenie chodnika jest uwarunkowane nateze-
niem oswietlenia na dworze, do tego wykorzystano
czujnik zmierzchowy sterujgcy oswietleniem numeru
domu (Q2). Po spetnieniu powyzszego warunku i ot-
warciu furtki (15) lub drzwi wejsciowych (I13), oswietle-
nie chodnika zapala sie na 1 minute. W przypadku
przejscia bariery podczerwieni w skutek przeskocze-
nia furtki przez osobe niepozgdang oswietlenie zo-
stanie takze zatgczone.

Dostepny

program

W przypadku przejscia bariery podczerwieni (16) ste-
rowanie dzwonka zostanie zatgczone na 1 minute,
podczas ktorej dzwonek bedzie sterowany z genera-
tora impulsow. Bedzie to alarm informujgcy domow-
nikdw, ze na ich posesji znalazta sie osoba niepozg-
dana. Alarm zostanie wytgczony w wypadku otwarcia
furtki (15) lub drzwi wejsciowych (13).

W czasie 1 minuty od zamkniecia furtki (15) lub za-
mkniecia drzwi wejsciowych (13) alarm nie bedzie sie
wigczat podczas przejscia przez bariere podczerwie-
ni. Pozwoli to domownikom na wejscie i wyjscie za
swojego domu.

Funkcje wyprowadzen

- 11 wigcznik chwilowy sterujgcy otwieraniem furt-
ki (umieszczony w domu)

- 12 wtgcznik chwilowy wykorzystywany do wtg-
czania dzwonka oraz, w okreslonych sytua-
cjach, do wtgczania zamka elektrycznego

- 13 wigcznik wykrywajgcy zamkniecie drzwi

- 14 wejscie czujnika zmierzchowego

- 15 czujnik zamkniecia furtki

- 16 wejscie aktywnego detektora podczerwieni

- Q1 sterowanie zamka elektromagnetycznego

- Q2 sterowanie oswietleniem numeru domu

- Q3 sterowanie oswietleniem pomiedzy furtkg
i drzwiami domu

- Q4 sterowanie dzwonka elektrycznego

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Ogromna prostota rozbudowanego systemu stero-
wania automatycznego, mozliwos¢ prostego dosto-
sowania jego parametrow do indywidualnych wyma-
gan.
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Zintegrowany sterownik

domowy (czesc 1)
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Zintegrowany sterownik
domowy (czes¢ 2)

LOGO! 230R

Q1 Q2 Q3

L1 N 1 12 13 14 I5 I6

Q4
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Sterownik windy

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 11

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Sterowanie dwupietrowg windg, napedzang silnikiem
tréjfazowym. Program sterownika powinien zapew-
nia¢ zapamietywanie i sygnalizacje zgtoszen oraz re-
alizowac zabezpieczenie w postaci blokady windy

w sytuacjach awaryjnych (otwarte drzwi, nacisniety
przycisk STOP, zadziatanie wytgcznikdw kranco-

wych).

Opis

Rysunek przedstawia szyb windy i rozmieszczenie
wytgcznikéw. Wytgczniki GORA i DOt sygnalizujg
potozenie windy (np. w celu zatrzymania po osigg-
nieciu wybranego poziomu). Potgczone szeregowo
wytgczniki krancowe sg umieszczone na koncach
szybu windy i dziatajg tylko w sytuacjach awaryjnych
(gdy nie zadziatajg wytaczniki GORA lub DOL). Ze
wzgledow bezpieczenstwa wytgczniki te, potgczony
z nimi szeregowo przycisk STOP oraz wytgczniki
sygnalizujgce otwarcie drzwi sg roztgczne.

28

Funkcje wyprowadzen

- 11 przyciski zadania jazdy w dot (przyciski we-
wnatrz i na zewngtrz kabiny sg potgczone
rownolegle)

- 12 przyciski zadania jazdy w gore (przyciski we-
wnatrz i na zewnatrz kabiny sg potgczone

rownolegle)

- 13 wytgcznik sygnalizujgcy dolne potozenie win-
dy

- 14 wytgcznik sygnalizujgcy gorne potozenie win-
dy

- 15 wytgczniki sygnalizujgce otwarcie drzwi pota-
Czone szeregowo

- 16 wytgczniki krancowe i przycisk STOP pota-

Czone szeregowo

cewka stycznika wtgczajgcego silnik w kie-

runku odpowiadajgcym jezdzie w dot

- Q2 cewka stycznika wigczajacego silnik w kie-
runku odpowiadajgcym jezdzie w gore

- Q3 sygnalizacja przyjecia zgdania jazdy w dot

- Q4 sygnalizacja przyjecia zgdania jazdy w gore

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

tatwosc zapewnienia realizacji algorytmu sterowania
windg, bardzo niski koszt realizacji projektu.



Sterownik windy
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Sterowanie sygnalizacija
w bramach przejazdowych

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Ukfad wykrywa przejazd pojazdu przez brame A we
wtasciwym kierunku i ostrzega przez okreslony czas
sygnalizatorem w bramie C oraz wykrywa przejazd po-
jazdu przez brame C we wtasciwym kierunku i ostrzega
przez okreslony czas sygnalizatorem w bramie A.

Opis

Dzieki ustawieniu czujnikow w odpowiedniej odleg-
tosci wzgledem siebie i wysokosci od podtoza nie
bedzie powodowat fatszywych alarméw np. przez
osoby przechodzgce przez strefe czujnikow oraz be-
dzie reagowat na wtasciwe pojazdy.

W bramach A i C sg umieszczone czujniki optoelekt-
roniczne po dwa komplety dla kazdej bramy (nadaj-
nik i odbiornik) zasilane ze wspolnego zasilacza 24V.
Sygnaty z kazdego kompletu czujnikow sterujg bez-
posrednio wejsciami Logo. Funkcje sterowania wy-
konuje sterownik LOGO! wraz z zawartym w nim
programem.

Po podaniu sygnatow na wejscia |1, 12 za posrednic-
twem bloku B04 zostaje wysterowany blok BO3.

W tym czasie na wejsciu bloku B02 nie ma sygnatu.
Gdy na wejsciu bloku B02 jest sygnat z 11 oraz syg-
nat z 12 za posrednictwem bloku BO5 oraz sygnat

z bloku B03 zostaje wysterowany blok B02. Urucha-
mia on z kolei blok BO7 (opdznione wytgczenie 1s).
Sygnat ten zostaje podany na wejscie bloku B08,
gdy na wejscie tego bloku zostaje podany sygnat

z bloku B04 sterowana z wejsc I1, 12. Zostaje wysta-
wiony sygnat z bloku BO8 na blok BO1 sterujgc wy-
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Dostepny

program

jsciem Q1. Blok B06 (opdznione zatgczenie 11s) ze-
ruje blok BO1 wytgczajgc wyjscie Q1. Gdy wyjscie

Q1 jest wysterowane, uruchamia ono blok B06 steru-
jacy wyjsciem Q2. Po podaniu sygnatéw na wejscia
12, 13 za posrednictwem bloku B15 zostaje wystero-
wany blok B14, brak sygnatu na wejsciu bloku B13.
Gdy na wejsciu bloku B13 jest sygnat z 13 oraz syg-
nat z 14 za posrednictwem bloku B16 oraz sygnat

z bloku B14 zostaje wysterowany blok B13. Urucha-
mia on blok B12 (opdznione wytgczenie 1s) sygnat
ten zostaje podany na wejscie bloku B11, gdy na
wejscie tego bloku zostaje podany sygnat z bloku
B15 sterowana z wejsc¢ 13, 14. Zostaje wystawiony
sygnat z bloku B11 na Blok B10 (przekaznik zatrzas-
kowy) sterujac wyjsciem Q3. Blok B17 (opdznione
zatgczenie 11s) resetuje blok B10 wytgczajgc wyjscie
Q3. Gdy wyjscie Q8 jest wysterowane uruchamia
blok B18 (generator impulsowy) sterujgcy wyjsciem
Q4.

Opis nastaw czasowych projektu

BO7 - czas podtrzymania wysterowania I1, 12

BO6 - czas wysterowania wyjscia Q1 (zalezny od dt-
ugosci drogi przejazdowej przez bramy)

BO9 - czas impulsu wyjscia Q2

B12 - czas podtrzymania wysterowania 13, 14

B18 - czas wysterowania wyjscia Q3 (zalezny od dt-
ugosci drogi przejazdowej przez bramy)

BO9 - czas impulsu wyjscia Q4



Sterowanie sygnalizacija

w bramach przejazdowych (czesc¢ 1)

Sygnalizator O Brama A
Odbiorniki Nadajniki
Skrzynka
sterownicza
|E| Odbiorniki
Brama B
O |E| Nadajniki
Sygnalizator
Odbiorniki Nadajniki
Sygnalizator
Brama C

Odbiorniki

Brama A Brama B
O Nadajniki
Sygnalizator
va Skrzynka
sterownicza
Odbiorniki Nadajniki
Sygnalizator

Brama C

Funkcje wyprowadzen
- 11 czujnik nr 1 (pierwszy w kolejnosci od wjazdu

do bramy B)

- 12 czujnik nr 2 (drugi w kolejnosci od wjazdu do
bramy B)

- 13 czujnik nr 3 (pierwszy w kolejnosci od wjazdu
do bramy A)

- 14 czujnik nr 4 (drugi w kolejnosci od wjazdu do
bramy A)

- Q1 lampa btyskowa brama A

- Q2 sygnatimpulsowy strona brama A (np. do
sterowania ciggtego sygnatu dzwiekowego)

- Q3 lampa btyskowa brama C

- Q4 sygnat impulsowy brama C (np. do sterowa-

nia ciggtego sygnatu dzwiekowego)

W przypadku gdy brama B ma ograniczong widocz-
nosc¢ jak na rysunku, program jest rozbudowany

o dodatkowe czujniki dla bramy B (wykorzystane we-
jscia 15, 16). Wyjscia w tym przypadku:

- Q1 lampa btyskowa brama B
- Q2 lampa btyskowa brama B
- Q3 lampa btyskowa brama A
- Q4 lampa btyskowa brama C

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

tatwos¢ dostosowania parametrow czasowych
i konfiguracji systemu do wiekszosci mozliwych ukta-
doéw bram i skrzyzowan.
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Sterowanie sygnalizacija
w bramach przejazdowych (czes¢ 2)
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Sterowanie sygnalizacija
jazdowych (czesc 3)

w bramach prze
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Sterownik do automatu
fotograficznego

Aplikacje LOGO!

Przyktad 13

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Zastgpienie standardowego sterownika fotolabu
przez odpowiednio zaprogramowane LOGQ!

Opis

Automat fotograficzny sktada sie z dziewieciu komor,
w ktorych znajdujg sie preparaty chemiczne. Komory
obudowane sg dookota ruchomej gtowicy, na koncu
ktorej zaklada sie wywotywany negatyw. Obrotowa
gtowica posiada dwa silniki. Jeden do obrotu cafosci
i umieszczeniu negatywu w kolejnej kgpieli i wykony-
wania ruchéw rewersyjnych drugi do obracania
szpulki z negatywem. Ruchy rewersyjne i obracanie
szpulki z negatywem sg konieczne do usuwania pe-
cherzykéw powietrza z negatywu. Uktad mechanicz-
ny automatu jest zbudowany w taki sposob, ze
szpulka z negatywem podczas wykonywania tych ru-
chéw unosi sie i opada. Pozycjonowanie obrotu ca-
tej gtowicy realizujg dwa mikroprzetgczniki umiesz-
czone na ruchomej krzywce. Pierwszy mikroprze-
tgcznik podtgczony jest do wejscia 12 i realizuje ko-
lejne potozenia gtowicy. Drugi mikroprzetgcznik pod-
tgczony jest do wejscia I3 i konczy proces jedno-
czesnie podajgc sygnat na wyjscie Q4 i uruchamia-
jac brzeczyk. Podczas zmiany potozenia gtowicy
krzywka wykonuje o 360°.

Funkcje wazniejszych blokow

- BO04 start programu

- BO3 generator 0,5Hz

- BO02 licznik czasu przebywania negatywu w jednej
komorze. Czas ten staty dla wszystkich ko-
mor i wynosi 120s

- BO6 opdznienie zadziatania pierwszego mikro-
przetgcznika.

- B18 generator obrotu szpulki z negatywem

- B16 opdznienie zadziatania silnika obrotu szpulki
PO opuszczeniu gtowicy

- B19 generator ruchu rewersyjnego.
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Funkcje wyprowadzen

- 11 start

- 12 stop1

- 13 stop 2, koniec

- Q1 obracanie glowicag

- Q2 obracanie szpulkg

- Q3 ruch rewersyjny gtowicy

- Q4 wyjscie sygnatu konca procesu

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

W tej aplikacji decydujgcg role odegratfa niska cena
sterownika LOGO!
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fotograficznego (czesc¢ 1
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Sterownik do automatu
fotograficznego (czesS¢ 2)

I
Start

13
Stop 2
il
Start

Qi
obrét gtowic

lo

Qi

Obrot glowic
il

Start

13
Stop 2

Qi
Obrot glowic

lo

Qi
Obrot glowic

il
Start

Qi
Obroét glowic

lo

13
Stop 2

" _
Start

El4

il

EEs EET B4
R
Cnt f & S RS
Dir +/_
[ Par R
0010
+
EBiz
1
_______________________________ 3
il EGS | EET . B4 J=HRE] Eiz
: RI__—_I ! I____| 1
______ ol v & sl RS & En
s R S B [ | mn
o2 Par | - | - R — T
oL [
gElE_ | \
s
: BiZ
1
Bz .88
=+
| EG2 EzB8
R
Cnt f S RS
i Q4
D +/= Alarm koniec
Par R
?EiiEi

Q3
Ruch rewers.

36




15-taktowy uktfad regulacji temperatury

dla bojlera 300kW

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Prezentowany uktad zostat zaprojektowany jako no-
we rozwigzanie regulacji temperatury w istniejgcym
bojlerze (podgrzewaczu), zastepujgc dotychczaso-
wy, uszkodzony ukfad klasycznej regulaciji.

Opis

Bojler stuzy do podgrzania wody do temp. 130°C,
ktora krgzy w obiegu zamknietym, tworzgc system
grzewczy dla trzech suszarek. Woda ogrzewana jest
przy pomocy 15 trojfazowych grzatek, kazda o mocy
20kW. W obiegu wodnym, o pojemnosci 3000 | zain-
stalowana jest pompa, wymuszajgca obieg pod cis-
nieniem.

Dziatanie uktadu regulaciji jest nastepujgcy: czujnik
temperatury PT100, umieszczony w bojlerze w osto-
nie, informuje o aktualnej temperaturze czynnika.
Sygnat z czujnika jest przetwarzany w przetworniku
temperatury z dwoma ustawianymi progami T1<T__
i T2>T . Jezeli rzeczywista temperatura jest mniej-
sza od T1, rewersyjny licznik binarny, zaprogramo-
wany w LOGO! Liczny “do przodu” i zatgcza kroko-
wo przekazniki K1, 12, K3, K4, a za ich posrednict-
wem styczniki mocy i grzatki wg. nastepujgcej sek-
wenciji:

10 1 0 1 0 200
11 1 0 1 1 220
12 1 1 0 0 240
13 1 1 0 1 260
14 1 1 1 0 280
15 1 1 1 1 300

nr
wyjécia

0 0 0 0 0 0

1 0 0 0 1 20
2 0 0 1 0 40
3 0 0 1 1 60
4 0 1 0 0 80
5 0 1 0 1 100
6 0 1 1 0 120
7 0 1 1 1 140
8 1 0 0 0 160
9 1 0 0 1 180

przy czym K1 zatgcza jedng grzatke, K2-dwie grzatki,
K3-cztery grzatki, K4-osiem grzatek.

Jezeli temperatura rzeczywista przekroczy, po do-
wolnym kroku, pierwszy prog T1, licznik zostanie za-
trzymany, a zaftgczenie grzatek przerwane, zachowu-
jgc dotychczas wigczong moc grzania.
Jezeli temperatura rzeczywista przekroczy drugi
prog T2, licznik zostanie uruchomiony “w tyt” i kroko-
wo bedzie wytgczat grzatki az do momentu gdy
temp. Czynnika spadnie ponizej progu T2. Licznik
ma blokade od gory - jezeli licznik wykonat 15 kro-
kow, a sygnaty sterujgce wymuszajg dalsze liczenie
w przod, liczniki wewnetrzne zdarzen sg zatrzymy-
wane, aby zachowac swoje stany odpowiadajgce
pietnastemu krokowi i aby po zmianie kierunku licze-
nia, odejmowania impulsow a wiec i kroczenie w tyf,
nastepowato natychmiast a nie po odjeciu nieznanej
liczby impulséw naliczonych przez liczniki zdarzen.

Liczba zatgczanych (lub wytgczanych) grzatek zalezy

od rozbioru energii cieplnej w suszarniach, ktore

pracujg w zaleznosci od potrzeb - wspotczynnik jed-

noczesnosci pracy waha sie od 0 do 1.

Jakos¢ regulacji temperatury zalezy od ustawienia:

- progow T1 i T2 w stosunku do T, (strefa nieczu-
tosci),

- czasu kroku - ustawianego w generatorze impul-
sow zegarowych zlokalizowanym w sterowniku LO-
GO! W naszym przypadku czas kroku wynosi 20 s
- nastawa w generatorze 10 s.

Kolejnosci zatgczania bojlera do pracy jest

nastepujgca:

- zatgczenie zasilania gtownego (trojfazowego),

- zatgczenie pompy obiegowe;,
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15-taktowy uktad regulacji temperatury
dla bojlera 300kW (czesc 1)

- zatgczenie pompy obiegowej,

- zatgczanie uktadu regulacji temperatury,

- jezeli obieg wody pracuje prawidiowo, tzn. cisnie-
nie wody miesci sig miedzy p,_. ap,, mozna zatg-
czy¢ uktad przyciskiem START. Przekaznik alarmo-
wy Al “tapie” i zmienia stan wejscia J3 sterownika
z"1"a"0".

Podczas prawidtowej pracy uktadu przekaznik Al

trzyma caly czas. Jesli pojawig sie nieprawidtowosci

w pracy i zadziata ktéres z zabezpieczen przekaznik

Al odpada, podajgc na wejscie J3 sterownika - “1”.

Liczniki wewnetrzne sterownika oraz przekazniki Al

zostang wyzerowane.

Uktad posiada nastepujgce zabezpieczenie:

- przed nadmiernym wzrostem cisnienia w ukfadzie -
czujnik p, .

- przed spadkiem cisnienia w uktadzie (co moze
Swiadczy¢ o nieszczelnosci obiegu zamknietego) -
czujnik p_.

- przed nadmiernym wzrostem temperatury - dodat-
kowy czujnik T__ z dodatkowym przetwornikiem -
sygnalizatorem temperatury. W przypadku, gdyby
Z jakichkolwiek powoddw temperatura czynnika
wzrosta nadmiernie, zabezpieczenie odtgcza
wszystkie grzafki.

Powtdrne uruchomienie uktadu regulaciji jest mozliwe

PO usunieciu przyczyny wytgczenie alarmowego. Op-

rocz wymienionych zabezpieczen bojler jako zbiornik
cisnieniowy posiada atestowany zawor bezpieczens-
twa.

Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie z komparatora temperatury (Prog 7)
- 12 wejscie z komparatora temperatury (Prog 2)
- 13 wejscie przekaznika Al

- Q1 wyjscie o wadze 1

- Q2 wyjscie o wadze 2

- Q3 wyjscie o wadze 4

- Q4 wyjscie o wadze 8

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

t atwa implementacja ztozonego algorytmu sterowa-
nia systemem podgrzewania wody.
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15-taktowy uktfad regulacji temperatury

dla bojlera 300kW (czesc¢ 2)
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Sterowanie bezpytowa
kabing lakierniczg

Aplikacje LOGO!

Przyktad 15

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Wykorzystanie LOGO! jako sterownika w nowoczes-
nej, bezpytowej kabinie lakierniczej.

Opis

Schematy przedstawiajg urzgdzenie do zasilania

i sterowania bezpytowg kabing lakierniczg. Urzgdze-

nie sktada sie nastepujgcych blokow:

- zasilania, w ktorym sg bezpieczniki, styczniki
i ukfad kontroli faz,

- konsoli, w ktorej sg dwa sterowniki LOGO!, termo-
metr, termostaty, przekazniki czasowe, sygnaliza-
cja optyczna i przyciski sterujace.

Oznaczenie przyciskow:

S1 - lakierowanie (zatgczone sg; wentylatory nawie-
wu i wyciggu, piec, termostat lakierowania i spre-
zarka)

S2 - wentylowanie (zatgczone sg: wentylatory nawie-
wu i wyciggu, silnik klapy) mozna recznie wytg-
czy¢ wentylatory nawiewu i wyciggu, silnik klapy)
mozna recznie wytgczy¢ wentylator wyciggu,

S3 - suszenie (zatgczane sg; wentylator nawiewu,
piec termostat suszenia, przekaznik czasowy su-
szenia) mozna recznie wytgczy¢ wentylator na-
wiewu,

S4 - schfadzanie (zatgczone sg; wentylator nawiewu
i wyciggu, przekaznik czasowy schtadzania)

START - zafgczanie komory lakierniczej,

STOP - wytgczanie komory lakierniczej,

RW - wytgcznik reczny wentylatora wyciggu,

RN - wytgcznik reczny wentylatora nawiewu,

KA - kasowanie alarmu,

Po wybraniu funkcji przyciskami S1..S4 nalezy zatg-

czy¢ sterowanie przyciskiem START. Wtaczy sie

wentylator nawiewu, po 5 sekundach wtaczy sie
wentylator wyciggu. Jesli jest witgczony termostat, po

5 sekundach zatgcza sie zasilanie pieca. W przypad-

ku, gdy piec nie zapali (brak iskry, paliwa lub inna

awaria pieca) po 10 sekundach nastepuje urucho-
mienie alarmu (ALARM FOTQ), zasilanie pieca zo-
staje wytgczone, a wentylatory pozostajg witgczone.
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W przypadku braku fazy lub awarii silnika nastepuje
wytgczenie komory i sygnalizacja alarmu. Po usunie-
Ciu zrodta awarii nalezy - przed ponownym zatgcze-
niem komory - wytgczy¢ alarm przyciskiem KA.

W zaleznosci od zgdanych parametrow komory la-
kierniczej i zastosowanych podzespotéw (piec ter-
mostaty, wytgczniki czasowe, konstrukcja komory

i wentylatorow) oraz pozgdanych funkcji, mozna -
dzieki sterownikom LOGO! - w trakcie montazu
wprowadzac zmiany.

Funkcje wyprowadzen

Sterownik gtéwny

- 11 wejscie przycisku START

- 12 wejscie przycisku STOP

- 13 wejscie termostatu lakierowania
- 14 wejscie przycisku KA

- 15 wejscie KA’

- 16 wejscie alarmu FOTO

- Q1 wyjscie N'/T

- Q2 wyjscie W”

- Q3 wyjscie Z’

- Q4 wyjscie A

Sterownik pomocniczy

- 11 wejscie przycisku S1

- 12 wejscie przycisku S2

- 13 wejscie przycisku S3

- 14 wejscie przycisku S4

- 15 wejscie czasowego przekaznika suszenia
- 16 wejscie czasowego przekaznika schtadzania
- Q1 wyjscie L’

- Q2 wyjscie W

- Q3 wyjscie S’

- Q4 wyjscie S”

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Elastycznosc¢ konfiguraciji, mozliwos¢ tatwego mody-
fikowania parametrow nadzorowanego procesu.
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Sterowanie kierunkiem obrotow silnika
3-fazoweQo wraz z zabezpieczeniem
przed zanikiem jednej z faz zasilajacych

Aplikacje LOGO!

Przyktad 16

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Integracija przetgcznika kierunku obrotow silnika du-
zej mocy z uktadem zabezpieczajagcym.

Opis

W domach jednorodzinnych stosowane sg po-
wszechnie silniki trojfazowe prgdu przemiennego
stuzgce do napedu urzgdzen, czesto wymagajgcych
zmiany kierunku obrotow. Wiadomo, ze silnik trojfa-
zowy pracuje prawidtowo, gdy jest zasilany symet-
rycznym napieciem z sieci trojfazowej. Zanik napie-
cia w jednej z faz w wyniku uszkodzenia sieci zasila-
jacej powoduje powstanie asymetrii zasilania. Silnik
w takiej sytuaciji zaczyna pobiera¢ duzo wiekszy
prad z nieuszkodzonych faz, zaczyna gwaltownie
wzrastac temperatura uzwojenia silnika, co w kon-
sekwencji prowadzi do jego uszkodzenia. Moc uzy-
wanych silnikéw moze dochodzi¢ nawet do dziesig-
tek kilowatow, a tym samym pocigga to za sobg
znaczne koszty przy zakupie silnika lub naprawie

w razie uszkodzenia.

Prezentowana ponizej aplikacja na sterownik LOGO!
umozliwia sterowanie kierunkiem obrotow silnika,

uniemozliwia wtaczenie przypadkowe dwoch styczni-

kow jednoczesnie oraz odfgcza silnik w przypadku
zaniku napiecia w jednej z faz zasilajgcych.

Funkcje wyprowadzen

- 11,12, 13 wejscia z detektora obecnosci faz
zasilajgcych silnik

- 14 wejscie przycisku STOP

- 15 wejscie przycisku PRAWO

- 16 wejscie przycisku LEWO

- Q1 wyjscie sterujgce stycznik LEWO

- Q2 wyjscie sterujgce stycznik PRAWO

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Mozliwos¢ realizacii kilku zadan przez jeden, bardzo
tani, sterownik.
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Sterowanie kierunkiem obrotow silnika
3-fazowego wraz z zabezpieczeniem
przed zanikiem jednej z faz zasilajgcych
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Detektor kierunku ruchu

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 17

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Uktad automatycznie rozpoznaje kierunek prze-
mieszczajgcych sie 0sob i po wyjsciu ostatniej gasi
Swiatto. Liczba osodb znajdujgcych sie w pomiesz-
czeniu jest ograniczona pojemnoscig bloku licznika
do 9999. Dodatkowo ukfad steruje drzwiami rozsu-
wanymi elektrycznie.

Opis

W sktad prezentowanego zestawu wchodzg:

- sterownik LOGO!230RC,

- bariery optyczne,

- sygnalizatory krancowych potozen drzwi,

- silnik napedzajgcy drzwi,

- przekazniki wykonawcze,

- oSwietlenie,

- przycisk RESET.

Elementem, ktory steruje bezposrednio oswietleniem
jest licznik BO1. Uaktywnia on swoje wyjscie, gdy
licznik osiggnie wartosc 1, czyli po wejsciu pierwszej
osoby.

Pierwsza wchodzgca osoba przystania czujnik, ktory
podaje, w stanie aktywnym, napiecie na wejscie 13.
W ten sposob na wyjsciu BO5 pojawia sie na BO4

i trwa tam przez 4s. Sygnat ten dociera do B03 i B15.
Z B15 przez B17 trafia na R3. Drzwi otwierajg sie. Od
tego momentu osoba ma czas 4s na przestoniecie
kolejnego czujnika. Jesli tego nie zrobi drzwi zamkng
sie. W sytuacji gdy osoba przystoni jeszcze raz pier-
wszy czujnik, nie pozwoli on na zamkniecie sie
drzwi.

Identyczna sytuacja moze zdarzy¢ sie przy wycho-
dzeniu. Licznik nie doda ani nie odejmie impulsu.
Przy wychodzeniu po przestonieciu drugiego czujni-
ka na 12 pojawi sie napiecie. Na B10 bedzie nadal
stan niski natomiast stan wysoki pojawi sie na BO7
(co nie ma znaczenia w tej sytuacji) oraz na B0O3.

W tym momencie na wyjsciu BO3 pojawi sie stan wy-
Soki przejdzie przez B02 i dojedzie do licznika, ktory

zwigkszy swojg zawarto$é. Swiatto zapali sie.

Przy wychodzeniu sytuacja jest analogiczna, z tym
ze dodatkowo stan wysoki dociera rowniez do we-
jScia DIR licznika i impuls przychodzgcy zostanie od-
jety. Dodatkowo uktad zawiera zewnetrzny przycisk
RESET umozliwiajgcy serwisowi skasowanie catej
zawartosci licznika. Oprogramowanie zawiera jesz-
cze licznik B19, ktdry wskazuje liczbe zadziatan me-
chanizmu otwierajgcego drzwi. Kasuje sie on auto-
matycznie po osiggnieciu wartosci 9999.

Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie pierwszego czujnika optycznego

- 12 wejscie drugiego czujnika optycznego
- 13 wejscie trzeciego czujnika optycznego
- 14 pierwszy czujnik potozenia drzwi

- 15 drugi czujnik potozenia drzwi

- 16 wejscie zerowania

- Q2 wyjscie zamykania
- Q3 wyjscie otwierania

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Mozliwos¢ taniego zautomatyzowania sterowania
drzwiami. Dzieki zastosowaniu zabezpieczen progra-
mowych ryzyko btednej pracy sterownika jest mini-
malne.
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Detektor kierunku ruchu (czes¢ 2)
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Sterownik prasy korbowej

Aplikacje LOGO!

Przyktad 18

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Wykorzystanie LOGO! jako sterownika umozliwiaja-
cego zautomatyzowanie pracy prasy korbowej. Duzy
nacisk potozono na zwiekszenie bezpieczenstwa
pracy operatora prasy.

Opis

Prasa korbowa sktada sie z silnika napedzajgcego
koto zamachowe. Koto zamachowe poprzez zespot
sprzegto-hamulec moze przekazac energie obroto-
wag na wat korbowy, kitory z kolei za posrednictwem
korbowodu przenosi naped na suwak wprawiajgc go
w ruch posuwisto-zwrotny. Zespot sprzegto-hamulec
uruchamiany jest sprezonym powietrzem. W czasie
kiedy suwak ma by¢ wprawiony w ruch sitownik
pneumatyczny odhamowuje wat korbowy, a nastep-
nie sprzega go z kotem zamachowym i nastepuje
ruch suwaka.

Uktad sterujgcy umozliwia nastepujgce rodzaje pra-
cy prasy:

1. Ustawianie

Stuzy do ustawiania wtasciwego skoku i potozenia
suwaka po zmianie oprzyrzgdowania lub po zatrzy-
maniu awaryjnym prasy, jezeli nie zatrzymata sie

w gornym potozeniu. Jezeli suwak nie znajduje sie
w gornym potozeniu (nie $wieci lampka L2 i w szcze-
linie inicjatora INIC nie znajduje sie pdipierscien ob-
sadzony na wale korbowym) to nie da sie uruchomic
suwu prasy.

Po przetgczeniu przetgcznika P2 w potozenie “Usta-
wienia” nastepuje wytgczenie silnika, jezeli byt zatg-
czony, naciskajgc przyciski sterowania recznego lub
pedat, nastepuje odhamowanie watu i sprzegniecie
go z kotem zamachowym. Obracajgc recznie koto
zamachowe mozna ustawi¢ suwak w dowolnym po-
tozeniu. Puszczajgc przyciski lub pedat wat zostaje
zahamowany.

2. Praca pojedyncza

Po nacisnieciu przyciskow lub pedatu, suwak wyko-
na jeden ruch w dot i powrdci w gorne potozenie.
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3. Praca ciggla

Po nacisnieciu przyciskow lub pedatu suwak wyko-

nywat ruchy posuwisto-zwrotne az do nacisniecia

przycisku STOP. Po zakonczeniu ostatnio zaczetego

Suwu suwak zatrzyma sie w gérnym potozeniu.

4. Mot

W tym rodzaju pracy po nacisnieciu na pedat suwak

wykonywac bedzie ruchy posuwisto-zwrotne. Po

opuszczeniu pedatu suwak zatrzyma sie w gornym
potozeniu.

Uktad sterujgcy musi zapewni¢ bezpieczng prace.

Sterowanie zapewnia nastepujgce zabezpieczenia:

OPrzy sterowaniu dwoma rekoma, nie da sie stero-
wac jedng reka, blokujgc jeden przycisk np. zapat-
ka. Przyciski muszg by¢ przycisniete jednoczesnie
z tolerancjg 0,5s nastawiong elementami czasowy-
mi BO9 i B10.

ONie mozna uruchomi¢ suwu jezeli suwak nie stoi
w gornym potozeniu (lampka L2 musi sie $wiecic),
elementy logiczne B12 B13.

OKontrola czasu trwania jednego suwu. Jezeli ha-
mowanie trwa zbyt dtugo i potpierscien wyjdzie ze
szczeliny inicjatora to nastgpi zatrzymanie suwu
i zapalenie lampki L3. Zabezpieczenie to moze wy-
kry¢ przecigzenie prasy lub zte dziatanie sprzegta
(poslizg). Czas elementu B16 nalezy ustawi¢ nieco
dtuzszy niz czas trwania “0” na wejsciu 16.

OKontrola hamowania. Jezeli hamowanie trwa zbyt
dtugo i potpierscien wyjdzie ze szczeliny inicjatora
to nastgpi wytgczenie silnika.

UZabezpieczenie przed zbyt krotkim nacisnieciem
startu. Nacisniecie na przyciski startu powinno
trwac co najmniej tak dfugo, az potpierscien wy-
jdzie ze szczeliny inicjatora. Jezeli czas nacisniecia
jest krotszy to nastgpi natychmiast zatrzymanie su-
wWu.

OPrzy sterowaniu prasy pedatem nalezy zamkng¢
ostone przestrzeni roboczej co potwierdza kran-
cowka “Ostona”.

OZabezpieczenie przed spadkiem cisnienia powiet-
rza, przy pomocy czujnika cisnienia powietrza CP.



Sterownik prasy korbowej (czes¢ 1)

Funkcje wyprowadzen Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!
- 11 wejscie uruchamiajgce silnik LEWO Mozliwos¢ zintegrowania systemu sterowania i za-
- 12 wejscie uruchamiajgce silnik PRAWO pewnienia bezpieczenstwa przez jeden sterownik.

- 13 wejscie STOP

- 14 wejscie P2-3

- 15 wejscie P2-4

- 16 wejscie INICJATOR

- Q1 sterowanie silnikiem
- Q2 sterowanie sprzegta
- Q8 sygnalizacja awarii
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Sterownik prasy korbowej (czes¢ 2
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Sterownik prasy korbowej (czes¢ 3)
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Uktad losowego
wyznaczania do kontroli

Aplikacje LOGO!

Przyktad 19

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Przedstawiony ponizej uktad powstat w zakiadzie
pracy, w ktérym problemem byty nagminne przypad-
ki kradziezy przez wychodzacych pracownikéw. Po-
niewaz nikt z dozorujgcych nie chciat sie podjgc nie-
wdziecznej roli wyznaczania do kontroli sposrod wy-
chodzacych, postanowiono to zadanie zleci¢ auto-
matowi.

Opis

Uktad rozpoznaje osoby wychodzgce i wechodzgce
na podstawie kolejnosci sygnatow z dwoch fotoko-
morek: Fw -fotokomorka wewnetrzna, Fz- fotokomaor-
ka zewnetrzna. Kazde wyjscie sygnalizowane jest
przez migniecie lampki PW (potwierdzenie wyjscia).
Prawdopodobienstwo wyznaczenia do kontroli usta-
wia sie za pomocg parametru czasowego generato-
ra B10. W przypadku wyznaczenia do kontroli zatg-
czane jest wyjscie Al (alarm). Alarm mozna skaso-
wac za pomocg przycisku na wejsciu K. Na wyjsciu
Akt sygnalizowana jest aktywno$¢ uktadu, ktora jest
sterowana zegarem czasu rzeczywistego. Przycisk
na wejsciu W stuzy do wymuszenia wyznaczenia
kontroli najblizszego wychodzgcego. Po przycisnie-
ciu tego przycisku przez jaki$ czas, ktory sygnalizo-
wany jest na wyjsciu DW, prawdopodobienstwo wy-
znaczania jest rowne 100%.
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Funkcje wyprowadzen

- 11 wymuszenie kontroli

- 12 kasowanie

- 13 wejscie fotokomorki zewnetrznej

- 14 wejscie fotokomorki wewnetrzne;

- Q1 wyjscie alarmu

- Q2 sygnalizacja aktywnosci

- Q3 wyjscie potwierdzajgce wyjscie pracownika
- Q4 wyjscie potwierdzajgce wymuszenie

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Duza elastycznosc¢ konstrukciji, dzieki ktorej mozliwe
jest dostosowanie parametrow sterowania do indy-
widualnych wymagan uzytkownika.



Uktad losowego
wyznaczania do kontroli (czesS¢ 1
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Uktad losowego
wyznaczania do kontroli (czes¢ 2)
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Sterowanie pity do ciecia

ptyt granitowych lub innych

twardych materiatow

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Sterowanie automatyczng pitg tarczowg zintegrowa-
ng z podajnikiem materiatu. LOGO! synchronizuje
prace trzech niezaleznych silnikéw, ktore napedzajg
tarcze pity, jej ramie oraz podajnik rolkowy.

Opis

Przycinany materiat zamocowany jest do stotu prze-
suwanego w ptaszczyznie poziomej za pomocg ro-
lek napedzanych silnikiem pradu statego. Silnik zasi-
lany jest z przeksztattnika tyrystorowego nawrotne-
go. Opuszczanie i podnoszenie pity realizuje silnik
pradu stalego za pomocg $ruby. Silnik jest takze za-
silany z przeksztattnika tyrystorowego. Pita napedza-
na jest silnikiem pragdu przemiennego. Skrajne poto-
zenie stotu i pity okreslajg indukcyjne wytaczniki
krancowe: WKP, WKK, WKG i WKD.

Urzgdzenie realizuje nastepujgce funkcije:

1. Praca

2. Powrdt do pozycji wyjsciowej (baza)

3. Wytgczanie awaryjne - STOP.

Praca

Pita znajduje sie w gornym potozeniu (WKG czyli

| 4=1). Stot w pozycji poczatkowej (WKP czyli
I6=1). Spetnione warunki zatagczenia (obecnos¢
wody chtodzgcej, obecnos¢ wzbudzenia, wytgczniki
termiczne skasowane, itd.) I3 =0. Zatgczamy przy-
ciskiem ZAt (I11).

Sterownik zwiera wyjscie Q4 zatgczajgc silnik M3 -
pita zaczyna wirowac. Zwarte zostaje rowniez wy-
jscie Q1, ktore przez 4 sekundy zatgcza przekaznik
kierunku jazdy silnika M1 w dot. Po 4 sekundach Q1
rozwiera, natomiast pobudzone zostaje wyjscie Q2

i tym samym zniesiona zostaje blokada przeksztatt-
nika zasilajgcego silnik napedzajgcy rolki stotu. Stot

z materiatem wykonuje ruch posuwisty do czasu na-
jechania na krancowke WKK. Teraz za pomocg logiki
przekaznikowej zrealizowanej za pomocg PKK, PKP
nastepuje zmiana kierunku wirowania silnika i stot
wykonuje ruch powrotny do chwili osiggniecia pozy-
cji WKP. Nastepuje zablokowanie przeksztattnika
(wyjscie Q2), opuszczenie pity przez 4s (wyjscie Q1),
odblokowanie przeksztattnika itd.

Powrdt do bazy

Realizacja tego programu odbywa sie w dwoch przy-
padkach:

a) automatycznie - w chwili osiggniecia przez pite
dolnego potozenia WKD (15),

b) recznie - po nacisnieciu przez operatora przycisku
WYL (12).

W obu przypadkach nastepuje wytaczenie wyjscia
Q4 i zatgczenie Q3 (jazda M1 do gory). Stét i pita
osiggajg pozycje wyjsciowg 1416 =1.

Wytgczanie awaryjne

Cykl ten jest nastepstwem braku ktérego$ z warun-
kow zatgczenia (zadziatanie wyt. termicznych, brak
wody, itd.) lub wcisniecie przez operatora wytgcznika
awaryjnego. W tym przypadku nastepuje natych-
miastowe zatrzymanie programu i wytgczanie wszys-
tkich silnikow. Ponowne zatgczanie mozliwe jest po
usunieciu przyczyny wytgczenia i wystartowania ste-
rownika przyciskiem (I1) ZAt.

Do realizacji wszystkich wymienionych funkcji nie-
zbedne byto zastosowanie czasowki o czasie dziata-
nia niezaleznym od czasu pobudzania wejscia. Po-
niewaz taka czaséwka jest w LOGO! niedostepna
zastosowano uktad z licznikiem o parametrze 1, kto-
ry spetnia role generatora krotkiego impulsu urucha-
miajgcego ukfad czasowy.
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Sterowanie pity do ciecia
ptyt granitowych lub innych
twardych materiatow (czesc¢ 1)

Funkcje wyprowadzen Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

- 11 wejscie wigcznika gtownego Automatyzacja sterowania i wydatne zwiekszenie

- 12 wejscie wytacznika bezpieczenstwa obstugi. Zastosowanie LOGO! upra-
- 13 wejscie sygnalizacyjne stanu PK7 szcza konstrukcije sterownika i minimalizuje jego ce-
- 14 wejscie czujnika wytacznika krancowego ne.
WKG
- 15 wejscie czujnika wytgcznika krancowego
WKD
- 16 wejscie czujnika wytgcznika kranncowego PKP
- Q1 uruchamia ruch ostrza pity w dot
- Q2 uruchamia silnik napedzajacy rolki poziome
- Q3 uruchamia ruch ostrza pity w gore
- Q4 wigcza silnik pity
WKP WKK PKK
PKK
L 55
WKK WKP PKP
PKP
Wyt. L 55
awaryjny Woda Wzbudz.  >T >| PK1
PKP
5o
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Sterowanie pity do ciecia
ptyt granitowych lub innych
twardych materiatow (czes¢ 2)
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LOGO! w gospodarstwie

domowym

Aplikacje LOGO!

Dostepny

program

Przyktad 21

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Proponowane rozwigzanie obstuguje zamykanie
oraz otwieranie drzwi garazowych, wigczanie oswiet-
lenia zewnetrznego o odpowiedniej porze, oraz sy-
muluje obecnos¢ domownikow podczas diuzszego
wyjazdu.

Opis

Otwieranie drzwi garazowych (bramy wjazdowej,
szlabanu) inicjowane jest przy pomocy “pilota” dro-
ga radiowg (najlepiej ze zmiennym kodem). Zdeko-
dowany impuls sygnatu radiowego podawany jest na
wejscie 12 poprzez sumator BO3 i uruchamia uktad
czasowy B02 wyznaczajgcy czas potrzebny na ot-
warcie drzwi garazowych i wjechanie pojazdu do
grodka. Nad skrajnymi potozeniami drzwi czuwajg
wytaczniki krancowe: WKG (gora) podtgczone po-
przez Wel1 do bramki AND (B01). WyjScie tej bramki
(Q1) steruje przekaznikiem (stycznikiem) uruchamia-
jac silnik do pracy “w gore” oraz WKD (dot) podta-
czony do bramki AND B05 poprzez Wel6. WyjScie tej
bramki (Q2) steruje przekaznikiem (stycznikiem) uru-
chamiajac silnik do pracy “w dot”.

Sterowanie reczne mozliwe jest przy pomocy przy-
ciskéw: Po (otwieranie - podtgczony do WelT) oraz
Pz (zamykanie - wraz z wigcznikiem B/ blokujgcym
przyjmowanie sygnatow radiowych - podtgczone
Wel5).

Nad bezpieczenstwem przejezdzajgcego pojazdu
czuwa czujnik obecnosci Ob (Wel3), powodujgc

w kazdym przypadku otwieranie lub utrzymywanie
drzwi w stanie otwartym gdy pojazd jest w zasiegu
drzwi.

Wyjscie Q3 przeznaczone jest do sterowania o$wiet-
leniem zewnetrznym, a wyjscie Q4 zatgcza oswietle-
nie w wybranym pomieszczeniu oraz inne urzadze-
nia, symulujgc obecnos¢ kogos w domu.
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Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie czujnika WKG

12 wejscie z odbiornika zdalnego sterowania

- 13 wejscie czujnika obecnosci Ob

- 14 wejscie przycisku otwierania Po

- 15 wejscie przycisku zamykania Pz

- 16 wejscie czujnika WKD

- Q1 wyjscie sterujace silnik “w gore”

- Q2 wyjscie sterujgce silnik “w dot”

- Q3 wyjscie sterowania oswietlenia zewnetrznego
- Q4 wyjscie sterowania oswietlenia wewnetrznego

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

t atwos¢ dostosowania parametrow czasowych sy-
mulatora obecnosci do wymagan uzytkownika. Nis-
ka cena stosunkowo ztozonego ukfadu sterujgcego.



LOGO! w gospodarstwie
domowym (czesc 1)
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LOGO! w gospodarstwie
domowym (czes¢ 2)
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Automatyzacja pieca miatowego
CO z rusztem mechanicznym

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Zastgpienie standardowej (przekaznikowej) szafy
sterowniczej pieca miatowego przez LOGO!

Opis

Przedstawiony projekt spetnia role sterownika pieca
miatowego, ktory jest stosowany do podgrzania wo-
dy w instalacji CO np. szklarni.

Program zainstalowany w sterowniku spetnia wszyst-
kie warunki postawione przez projektanta pieca, za-
pewniajgc jednoczesnie znacznie wiekszg niezawod-
nos¢ miejsca dzieki sterownikowi LOGO!

Pierwszy z prezentowanych rysunkow przedstawia
oryginalny schemat potgczen stycznikdw mocy

Z przyciskami niezbednymi do sterowania recznego.
To wtasnie ten uktad zostat zastgpiony przez LOGO!
Piec jest wyposazony w dwa termometry kontakto-
we. Pierwszy - regulacyjny steruje wtaczeniem pieca.
Drugi, nazywany czesto termometrem stanéw alar-
mowych, uruchamia optyczny i dzwiekowy system
alarmowy.

Termometr regulacyjny przez wejscie |14 ustawia
przerzutnik RS, ktory uruchamia przez wyjscie Q1
wentylator wyciggowy spalin jednoczesnie urucha-
miajgc odmierzanie czasu przez modut opdznionego
wigczenia i po T=30sek, startujg wentylator podmu-
chu powietrza i naped rusztu przy spetnieniu warun-
kow (patrz modut oznaczony literg D), ze temperatu-
ra nie spadta ponizej minimalnej i nie jest wieksza od
maksymalnej. Wejscie 13 po przerwaniu obwodu
przez termometr kontaktowy zeruje przerzutnik RS
(modut B), wytgczajgc wszystkie trzy silniki (normal-
ne przekroczenie temperatury zadanej). Pozostate
moduty wspotpracujg z termometrem stanow alar-
mowych i realizujg funkcje blokad zabezpieczen

i sygnalizacji stanow alarmowych.

Przy spadku temperatury ponizej minimalnej naste-
puje deaktywacja wyjscia Q3 (podmuch i ruszt za-
trzymujg sie), a wentylator wyciggowy pracuje nor-
malnie. Jednoczesnie sygnat z wejscia |12 przez funk-
tory logiczne M i P uruchomi alarm dzwiekowy, ktory
moze by¢ skasowany przyciskiem oznaczonym na
tablicy Kasowanie alarmow, podtaczonym do wejscia
15 LOGQ! (funktory oznaczone literami N, O, P). Po
przekroczeniu przez wode z jakiegos powodu tem-
peratury maksymalnej (wejscie 11) uaktywnione zo-
staje wyjscie Q2 i przekaznik P2 uniemozliwia prace
wentylatora spalin nawet na sterowaniu recznym, bo
takie byty zatozenia projektanta pieca. Jednoczesnie
nastepuje zablokowanie pracy podmuchu i rusztu,
wyjscie Q3 wytgczone (patrz funktory H, I, D).
Uruchomiony zostaje i w tym wypadku alarm dzwie-
kowy (moduty H, M, P). W takim stanie alarmowym
interweniuje obstuga pieca, kasujgc sygnat dzwieko-
wy przyciskiem (sygnat przechodzi przez funktory N,
O, P). Podkresli¢ tu nalezy role modutu oznaczone-
go literg L; dzieki ktoremu sygnat z przycisku umozli-
wia skasowanie tylko buczka nie powodujgc zerowa-
nia przerzutnikow G i H dopoki temp. wody jest wiek-
sza niz maksymalna (11 aktywne). Pali sie czerwona
lampka Przekroczenie temperatury i nie mozna uru-
chomic silnikow. Dopiero jak temperatura ta spadnie
ponizej maksimum, ponowne nacisniecie kasownika
wytagcza wyjscie Q2. Moduty oznaczone literami

R i S powodujg, ze po spadku temperatury na we-
jsciu 11 zostaje wyzerowany przerzutnik RS oznaczo-
ny literg N. Byt on wigczony uprzednio przyciskiem
Kasownik i dzieki temu uktad alarmu dzwiekowego
jest gotowy do przyjecia nastepnego impulsu.
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Automatyzacja pieca miatowego
CO z rusztem mechanicznym (czesc 1)

Funkcje wyprowadzen Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!
- 11 temperatura maksymalna wody (stan alar- Zwiekszenie niezawodnosci sterowania w stosunku
mowy) do oryginalnej wersji sterownika. Zminimalizowanie
- 12 temperatura minimalna wody (stan alar- jego ceny.
mowy)

- 13 temperatura wody wytaczajgca piec

- 14 temperatura wody wtagczajgca piec

- 15 kasowanie alarmow

- Q1 wyjscie zatgczajgce wentylator wyciggowy
spalin

- Q2 wyjscie zatgczajgce uktad sygnalizacji prze-
kroczenia maksymalnej temperatury wody

- Q3 wyjscie zatgczajgce wentylator podmuchu
powietrza i naped rusztu mechanicznego

- Q4 wyjscie wigczajgce sygnat dzwiekowy

Lo Tk

0 v

M2 1 1m3

P ¢ |

Wentylator Wentylator Naped Przekaznik Przekaznik Lampka Buczek
wyciggowy podmuchu rusztu przetacznika przekr. maks. kontrolna
spalin powietrza Automatyka temperatury przekr. maks.
-Reczne temp. wody
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Automatyzacja pieca miatowego
CO z rusztem mechanicznym (czes¢ 2)
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Sterownik komory mrozniczej

Koncepcja wykorzystania LOGO!

Wykonanie sterownika dla komory chtodniczej, opar-
tego na module LOGO!

Opis

Spozywcza komora mroznicza jest urzgdzeniem,

w ktorym uktad sterowania charakteryzowac sie po-
winien duzg niezawodnoscig i logikg dziatania za-
pewniajgcg bezpieczenstwo przechowywania towa-
ru. Ze wzgledu na przechowywanie bardzo duzych
ilosci produktow szybko psujgcych sie (mieso, ryby,
mrozonki), kazda nieprawidtowos¢ w dziataniu ko-
mory musi by¢ sygnalizowana obstudze, aby nie do-
prowadzi¢ do ich rozmrozenia.

Ogolne zadania stawiane automatyce komory mroz-
niczej. W komorze nalezy utrzymywac temperature
okotfo -18°C. Nad pomiarem temperatury czuwa ter-
mostat T, ktory przy wzroscie temperatury powyzej -
18°C zwiera swoj styk. Zwarcie styku T, powinno
spowodowac zatgczenie agregatu chtodniczego (sil-
nik + sprezarka czynnika chtodzgcego R12) i wenty-
latoréw rozprowadzajgcych powietrze w komorze,
aby ponownie wychtodzi¢ komore do zgdanej tem-
peratury -18°C. Po osiggnieciu temperatury zadane;j
termostat rozwiera styk T, agregat (stycznik S7) oraz
wentylatory (stycznik S2) powinny zosta¢ wytgczone.
Cyklicznie, co okoto 24 godzin nalezy unieruchomic
agregat i wentylatory (niezalezne od temperatury pa-
nujgcej w komorze) na okoto 30 minut, aby przepro-
wadzi¢ proces odtajania - odmrazania parownika.
Proces odtajania polega na zatgczeniu grzatek
(stycznik S3) umieszczonych w parowniku przy wytg-
czonym agregacie chtodniczym, aby doprowadzi¢
do stopienia sie szronu i lodu nagromadzonego na
parowniku. Wentylatory muszg by¢ wytgczone, aby
nie rozprowadzac cieptego powietrza w zamrozonej
komorze. Stopiony 16d i szron w postaci wody wypty-
wajg poprzez mise i wezyk na zewnatrz.

Po zakonczeniu odtajania parownika, nalezy na
okres okoto 5 minut witgczy¢ wentylatory (S2) w celu
wystudzenia parownika i umieszczonych w nim grza-
tek. W tym czasie agregat musi by¢ nadal wytgczo-
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ny, bowiem zatgczenie go przy nagrzanym parowni-
ku grozi wzrostem cisnienia czynnika chtodzgcego
ponad dopuszczalng wartosc¢ i zadziataniem zabez-
pieczenia C mierzacego cisnienie na ttoczeniu spre-
zarki agregatu chtodniczego. Zadziatanie tego za-
bezpieczenia spowoduje unieruchomienie agregatu.
Po okresie studzenia parownika wentylatorami, moz-
na zezwoli¢ na normalng prace agregatu i termosta-
tu. Wszystkie nienormalne stany pracy jak: zadziata-
nie zabezpieczenia od wzrostu cisnienia na ttoczeniu
sprezarki, nieprawidtowe dziatanie stycznika S7 (a-
gregat), brak jednej z faz, muszg powodowac unie-
ruchomienie wszystkich uktadow komory mrozniczej
oraz sygnalizowac obecnos¢ awarii obstudze.
Wszystkie wymienione zadania realizuje ukfad przed-
stawiony na schemacie.

Zastosowany uktad kontroli symetrii faz obarczony
jest pewng wadg. W przypadku zaniku fazy zasilaja-
cej sterownik LOGO! nie mozna sygnalizowac awarii.
Aby unikng¢ tej niedogodnosci, zastosowano prze-
kaznik P zasilany z tej samej fazy co sterownik.

W przypadku zaniku fazy L1, z ktdrej jest zasilany
sterownik i przekaznik P, przetgcza on swoj styk, za-
silajac LOGO! z fazy L2.

Funkcje wyprowadzen

- 11 wejscie czujnika fazy 1

- 12 wejscie czujnika fazy 2

- 13 wejscie czujnika fazy 3

- 14 wejscie czujnika cisnienia

- 15 wejscie termostatu

- 16 styk kontrolny stycznika agregatu

- Q1 wyjscie sterowania brzeczyka alarmowego

- Q2 wyjscie sterowania stycznika grzatek odtaja-
nia

- Q3 wyjscie sterowania stycznika wentylatoréw

- Q4 wyjscie sterowania stycznika agregatu

Korzysci wynikajgce z zastosowania LOGO!

Zintegrowanie kompletnego systemu sterujgcego
wraz z zabezpieczeniami w jednym, prostym w konfi-
guraciji, sterowniku.



Sterownik komory mrozniczej
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Prezentowane projekty zostaty zgtoszone na
konkurs opublikowany w miesieczniku Elektronika
Praktyczna.

Kody zrodtowe do projektdow oznaczonych
symbolem: Dostepny

program

sg dostepne w Internecie pod adresem:
www.avt.com.pl/avt/ep/logo.htm

Projekty opublikowano za zgodg ich autorow.

Siemens Sp Z 0. 0. Siemens Sp. z 0. 0. nie ponosi
03-821 Warszawa odpowiedzialno$ci za

. i kompletno$¢ prezentowanych
ul. Zupnlcza 11 programow i efekty ich pracy.

3562267899904




