LABORATORIUM INTELIGENTNYCH SYSTEMOW ELEKTRYCZNYCH

Cwiczenie 2

URUCHAMIANIE - ZALACZANIE OSWIETLENIA POPRZEZ EIB

Katedra Inzynierii Komputerowej i Elektrycznej



1. Wiadomosci ogodlne.

Urzadzenie magistralne (np. $ciemniacz, sterownik napgdu, wielofunkcyjne przyciski,
sensor oswietlenia, ...) sktada si¢ z trzech podstawowych elementow:

- Portu magistralnego (BCU),
- Elementu koncowego (AM),
- Programu aplikacyjnego (AP).
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Rys. 1. Budowa elementu magistralnego.

W sktad elementu magistralnego wchodzi uktad kontrolny, ktérego podstawowa czgscia

jest mikroprocesor. Dysponuje on trzema rodzajami pamigci:

- ROM - pamig¢ tylko do odczytu. Zapisane sa w niej informacje producenta dotyczace
specyficznych wtasnosci portu;

- EEPROM - pamig¢ elektrycznie zapisywalna i kasowalna przeznaczona do zapisania pa-
rametrow i funkcji okre$lonych na etapie projektowania;

- RAM - pamie¢¢ dynamiczna przeznaczona do zapisywania posrednich wynikéw obliczen
procesora.

Potaczenie pomigdzy portem magistralnym, a elementem koncowym odbywa si¢ za po-
moca standardowego ztacza 10-cio pinowego (Rys. 2), zwanego taczem adaptacyjnym. Zia-

cze to posiada styki zasilajace element koncowy, napigciami +5V i +24V oraz styki danych,
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realizujace w zaleznosci od typu elementu koncowego, komunikacj¢ pomig¢dzy portem magi-
stralnym, a elementem koncowym. Poprzez styk nr 6 zlacza, port rozpoznaje rodzaj podia-
czonego do niego elementu koncowego. Typ elementu definiuje sposob wykorzystania sty-
kéw danych. Identyfikacji dokonuje si¢ dzigki rezystorowi o odpowiedniej wartos$ci, umiesz-
czonemu w elemencie koncowym. Powoduje on ustawienie odpowiedniej wartosci napigcia

na pinie nr 6 w zakresie od 0 do 5V.
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Rys. 2.. Schemat elektryczny tacza adaptacyjnego.

Porty magistralne i elementy koncowe sa dostepne jako oddzielne elementy lub potaczone
razem w jednej obudowie. Musza one pochodzi¢ od tego samego producenta.

W przypadku gdy sa to oddzielne elementy element koncowy jest dotaczony do portu ma-
gistralnego poprzez tacze adaptacyjne (Physical External Interface — PEI).

W obrebie linii magistralnej wystepuja ograniczenia dlugosci kabli:

Zasilacz — Urzadzenia magistralne 350 m,
Urzadzenie magistralne — Urzadzenie magistralne 700 m,
Catkowita dtugos¢ linii 1000 m,
Minimalna odlegto$¢ pomigdzy 2 zasilaczami na jednej linii 200 m.
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Rys. 3. Ograniczenia odlegtosci pomigdzy elementami magistrali w linii.
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Rys. 4. Topologia obszaru.
W niniejszym ¢wiczeniu nalezy wykorzysta¢ projekt zapisany w ¢wiczeniu 1.
Najmniejsza instalacja EIB sktada si¢ z nastgpujacych elementéw (Rys. 5):
- Zasilacza (24 DC),
- Cewki (moze by¢ takze zintegrowana z zasilaczem),
- Sensoréw,

- Urzadzen wykonawczych,

- Kabla magistralnego.
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Rys. 5. Najmniejsza instalacja EIB

2. Wykonanie ¢wiczenia.

W ¢wiczeniu nalezy wykonaé wgrywanie adresu fizycznego i programu aplikacyjne-
go oraz sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen w ukladzie zaprojektowanym w ¢wiczeniu
(Projektowanie - zalgczanie oSwietlenia poprzez EIB)

Nalezy postgpowac zgodnie z ponizsza procedura:

- Nalezy uruchomi¢ ETS 2 V1.3 poprzez podwdjne kliknigcie na ikong ETS2 V1.3,
- Otworzy¢ projekt zapisany w ¢wiczeniu 1.

- Przej$¢ do modutu ,,Commissioning/Test” poprzez: Menu: ,,Project” = Pozycja ,,Com-

missioning/Test...”.

Na ekranie sa przedstawione okna, ktore poprzednio byty widoczne w ,,Project Design”.
Nastgpnie nalezy wybra¢ odpowiedni port szeregowy, do ktorego dotaczona jest magistrala
EIB (domyslnie ustawione jest COM1):

- Otworzy¢ okno ,,Settings”:
Menu: ,,Options” = Pozycja ,,Settings...”

- Wybraé¢ ,,COM Port = COM 1” i potwierdzi¢ ,,OK”.

Wgrywanie adresu fizycznego i programu aplikacyjnego:

W celu wgrania adresu fizycznego i programu aplikacyjnego nalezy wykona¢ nastepujaca
procedure:
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- Otworzy¢ okno dialogowe ,,Download”: nacisna¢ ikong |Blead §,

- W oknie ,,Building View” zaznaczy¢ urzadzenie, ktore bedzie programowane 1 klikna¢
przycisk ,,Physical Addres + Application”. Czynno$¢ ta rozpoczyna procedurg¢ wgrywania
adresu fizycznego i aplikacji.

- W czasie wgrywania nalezy uwaznie obserwowac¢ okno informacyjne. Przycisna¢ przy-
cisk programowania ( aktywacja stanu programowania) na BCU wybranego wcze$niej
urzadzenia . Program informuje jakie urzadzenie powinno mie¢ aktualnie wcisnigty przy-
cisk programowania. Dioda LED zostanie automatycznie wytaczona po nadaniu adresu fi-
zycznego urzadzeniu.

- Nastgpnie nalezy powtorzy¢ tg operacjg z drugim urzadzeniem.

Sprawdzanie funkcjonowania urzadzen:

- Po naci$nigciu lewej potowy gornego zaswieci si¢ lampka sygnalizacyjna, ktora podta-
czono do wyjscia A, natomiast po nacisnigciu tej samej czesci klawisz po raz drugi lamp-

ka wylaczy si¢. Tak samo powinny funkcjonowac trzy pozostate lampki.

Opuszczanie programu:

W celu wyjécia z programu nalezy wykona¢ nastepujace operacje:

- Zamkna¢ okno dialogowe ,,Download” poprzez przycis$niecie przycisku ,,Close” a nastgp-

nie opusci¢ ,,Commissioning/Test” naciskajac ikong .

- Zignorowac polecenie ,,Edit Project history” naciskajac ,,Cancel”.

- Opusci¢ gtéwne menu programu ETS naciskajac ikong

Zagadnienia do samodzielnego opracowania.

1. Instalowanie oprogramowania ETS 2 V1.3, moduly programu 1 ich rola, konfiguracja pro-
gramu.

Wgrywanie adresu fizycznego 1 programu aplikacyjnego.

Sprawdzanie funkcjonalno$ci urzadzen w uruchamianej instalacji EIB.

Budowa i rola elementu magistralnego i tacza adaptacyjnego.

Rola modutu Commissioning/Test w programie ETS.

Konfiguracja systemu EIB.

Pojecie adresu fizycznego i grupowego.

Wybor urzadzen magistralnych.

Sprawdzanie poprawnos$ci wykonania instalacji.

A A Al
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