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1. Integracja i zarzadzanie budynkiem inteligentnym.

Wszystkie systemy zainstalowane w budynku mozemy podzieli¢ na trzy podstawowe gru-
py:
- podsystemy zabezpieczenia i nadzoru, chroniace zycie, zdrowie oraz mienie na terenie
budynku,

- podsystemy sterowania, zwigkszajace funkcjonalno$¢ i komfort obiektu,
- systemy zarzadzajace wymienionymi podsystemami.

Dla inteligencji budynku najwazniejsze znaczenie ma integracja pierwszych dwoéch grup
realizowana bezposrednio lub za pomoca trzeciej grupy, czyli zintegrowanego systemu zarza-
dzania.

Podstawowe cechy systemu zarzadzania, ktére zawsze powinny by¢ spetnione to:

1. Otwarto$¢ na podsystemy, czyli zdolno§¢ do komunikowania si¢ z podsystemami in-
nych producentow.

2. Skalowalno$¢, czyli mozliwos¢ budowy bardzo matych jak i bardzo duzych syste-
mow.

3. Bezawaryjno$¢ i pewnos¢ dzialania.
4. Bezpieczenstwo, czyli odporno$¢ na sabotaz z zewnatrz jak i wewnatrz systemu.
5. Latwos¢ obstugi, czyli przyjazny interfejs.

Mozna wyszczegolnié trzy glowne typy podsysteméw wchodzace w sktad budynku inteli-
gentnego:

L. Podsystem sterowania i nadzoru instalacji technicznych:
- podsystem ogrzewania;
- podsystem wentylacji;
- podsystem klimatyzacji;
- podsystem sterowania o§wietleniem;
- podsystem monitorowania zuzycia wody, pradu, gazu.
II. Podsystem centralnego monitoringu instalacji bezpieczenstwa:
- - podsystem wykrywania i sygnalizacji pozaru;
- - podsystem sygnalizacji przeciwwlamaniowej;
- - podsystem kontroli dostgpu;
- - podsystem telewizji dozorowej;
- - podsystem naglo$nienia ewakuacyjnego.
III.  System zintegrowanego zarzadzania:
- - podsystem wizualizacji;

- - centralne sterowanie podsystemami.
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2. Klasyfikacja budynkow inteligentnych.

Zaawansowanie integracji systemow budynkowych mozemy podzieli¢ na cztery poziomy:

- 1 poziom, najnizszy stopien integracji. W instalacjach, kazdy system stanowi odrgbna
catos$¢, komunikacja migdzy systemami mozliwa jest poprzez zastosowanie fizycznych
potaczen;

- 2 poziom integracja podsystemdw, za pomoca tacza szeregowego, poprzez specjalny kon-
troler;

- 3 poziom obejmuje systemy, ktore potaczone sa ze soba za posrednictwem lokalnej sieci
komputerowej;

- 4 poziom odnosi si¢ do systeméw, w ktorych wszystkie urzadzenia podtaczone sa do
wspolnej magistrali systemowe;.

Tabela 1.

Klasyfikacja systemow zarzadzania budynkami inteligentnymi pod wzgledem ich zlozonosci.

KLASA

NAZWA KLASY

OPIS

29
-0

Brak systemow ste-
rowania

Obiekt nie posiada sterowania i zadnych systemow zabez-
pieczen

2
,’]‘

Brak zintegrowanych
systemow zarzadzania

Obiekt wyposazony jest w systemy nadzoru lub sterowania,
przy czym poszczegolne podsystemy nie wspotpracuja ze
soba 1 nie korzystaja ze wspolnych zasobow

2)’
2

Czg$ciowy monitoring

Obiekt wyposazony jest w kilka systemow nadzoru i stero-
wania, a niektore z nich potaczone sa wspdlnym systemem
wizualizacji

3”
2

Pelny monitoring

Wszystkie podsystemy nadzoru i sterowania w budynku
polaczone sa jednym wspolnym systemem wizualizacji in-
formacji

4”
2

Pelny monitoring i
czesciowe zarzadzanie
centralne

Obiekt jest wyposazony w systemy nadzoru i sterowania
praktycznie wszystkimi funkcjami, wigkszos$¢ systemow jest
potaczona jednym wspolnym systemem wizualizacji infor-
macji, niektérymi systemami mozna sterowac z jednego
wspodlnego systemu zarzadzania

5”
2

Pelne centralne zarza-
dzanie

Obiekt wyposazony jak w przypadku klasy ,,4”, ale tutaj
wszystkie systemy sa polaczone jednym wspdlnym syste-
mem zarzadzania
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Tabela 2.

Kategorie instalacji budynkow inteligentnych.

WYPOSAZENIE
KATEGORIA OPIS
OBIEKTU
Budynek jest wyposazony w peten asortyment sys-
temow zabezpieczen i systemOw sterowania, istnie-
HA” Petne wyposazenie | je w nim peine okablowanie strukturalne, uzytkow-
nicy moga korzysta¢ z wszelkich mozliwych udo-
godnien

Budynek jest wyposazony przynajmniej w system

Systemy zabezpieczen, o . . . L
sygnalizacji przeciwpozarowej, wlamaniowej, kon-

»B” sterowanie oSwictle- troli dostepu oraz sterowanie o§wietleniem 1 klima-
niem i HVAC P .
tyzacja
§ Tylko systemy zabez- Budyngk wyposazony jest przynajmniej w system
»C sygnalizacji pozarowej, wtamaniowej i kontrole

pieczen

dostepu

3. Projektowanie.

Wybranie w menu gltéwnym opcji ,,Project Dsgn” (projektowanie) powoduje otwarcie
okna projektu. W tej czesci programu dostepne sa trzy widoki projektowanej instalacji:

- widok budowlany (uruchamiany standardowo),
- widok grupowy,
- widok topograficzny.

W oknie projektowanie przedstawiony jest quasi-budowlany widok budowlany catego projek-
tu.

Pasek narzedzi umozliwia umieszczenie w projekcie symbolicznych budynkow, czgsci
budynkoéw, pomieszczen, rozdzielnic (pomieszczen specjalnych) oraz urzadzen. Projektowa-
nie rozpoczyna si¢ w widoku budowlanym od wprowadzenia budynkéw, ich czesci oraz po-
mieszczen. Dokonuje si¢ tego poprzez przeciaganie odpowiednich ikon w odpowiednie miej-
sca, przy czym wazna jest kolejno$¢ tzn. mniejszy obiekt nie moze zawiera¢ wigkszego.
Struktura budynku ma forme drzewa, ktorego pien stanowia pigtra, natomiast pomieszczenia
na nich znajdujace si¢ galgzie. W jednym widoku mozliwe jest umieszczenie kilku budyn-
kow.

Nie jest wymagana hierarchizacja elementéw tzn. w budynku nie musza znajdowaé si¢
pokoje, w ktorych wystgpuja urzadzenia. Pomijanie pokoi jednak nie jest zalecane gdyz
zmniejsza przejrzystos¢ projektow.
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Rys. 1. Przyktadowy widok struktury budynku.

4. Wykonanie ¢wiczenia.

Nalezy wykona¢ graficzny projekt pomieszczen Katedry Inzynierii Komputerowej
i Elektrycznej i utworzy¢ strukture budynku przy ulicy Okopowe;j.

Ponizszy rysunek przedstawia uproszczony plan dwdch sal ¢wiczeniowych Katedry Inzy-
nierii Komputerowe;j i Elektrycznej. Postuzy on do tworzenia projektu.

Pokoj asystentow

Sala c¢wiczeniowa

Korytarz

Rozdzielnica

 E—

Sala ¢wiczeniowa

Rys. 2. Uproszczony plan pomieszczen katedralnych.

Nalezy rozpocza¢ pracg z programem ETS 2VI1.3 zgodnie z procedura podana

w ¢wiczeniu 1.

- Nalezy uruchomi¢ ETS 2 V1.3 poprzez podwdjne kliknigcie na ikong ETS2 V1.3,

- Skonfigurowa¢ program do pracy wedtug podanej w rozdziale Wstgp procedury.

Z poziomu menu gtownego ETS-u rozpoczaé tworzenie nowego projektu:
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- Otworzy¢ modut ,,Project design’ Friset Ban

- Utworzy¢ nowy projekt ikona E

Ukaze si¢ okno dialogowe ,,Edit project data”.

- Uzupehi¢ dane wedlug nastepujacego klucza:

Project name: GW-x-1 gdzie: x — numer stanowiska, i — inicjaly studenta,

Project number: XXXXX

Wedhug wlasnego wyboru wprowadzi¢ dane w pola:
,,Customer address” — adres klienta

,Project address” — adres instalacji (projektu)
,Contact person” — osoba kontaktowa

- Wprowadzi¢ hasto projektu ,,EIB”

- Zamkna¢ okno naciskajac ,,OK”

Po wykonaniu tych operacji pokaze si¢ okno gtowne projektu ,,Building View”.

W oknie ,,Building View” wprowadzi¢ strukturg budynku zgodnie z planem rozmieszcze-
nia pomieszczen katedry oraz przyjmujac, ze budynek jest czteropigtrowy. Do tego celu uzy-
wa¢ dowolnych technik pracy, tzn. ,,Drag&Drop”, prawego klawisza myszy lub pozycji menu

,Edit”. Przyktadowe drzewo struktury budynku przedstawione jest na rysunku.
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Rys. 3. Przyktadowy widok struktury budynku przy ulicy Okopowe;.

Zapisa¢ prace: Menu: ,,Project” = Pozycja ,,Save”.
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Zagadnienia do samodzielnego opracowania.

NV hAE LD —

Moduty programu ETS 2 V1.3 i ich rola.

Struktura okna ,,Building View”.

Sposdb wprowadzania danych klienta w programie ETS 2 V1.3.
Zasady projektowania struktury budynku w programie ETS 2 V1.3.
Rodzaje widokow projektowanej instalacji.

Integracja 1 zarzadzanie budynkiem inteligentnym.

Kategorie instalacji i klasyfikacja budynkoéw inteligentnych.
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