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1. Wstep.

Celem ¢wiczenia jest nauczenie przysztego uzytkownika systemu EIB operacji zwiazanych z in-
stalacja i eksploatacja sytemu oraz poznanie jego podstawowych funkcji.
W ¢wiczeniu wykorzystywane sa komponenty systemu EIB, ktorych opis znajduje si¢ ponize;.

1.1. Zasilacz 320 mA.

Zasilacz napigciowy ze zintegrowana cewka do zasilania magistrali EIB. Zasilacz przystosowany
jest do montazu na szynie instalacyjnej 35 mm.

Parametry techniczne:

— ] Napigcie zasilania 230 V AC +10%/-15%,

L o 50..60 Hz,
e 1 - .~ Napigcie wyjsciowe 30 V DC +1%, SELV,
— ; Prad znamionowy 320 mA, odporny na

zwarcia, moc 4 VA, masa 0,210 kg.
Potaczenie z magistrala za posrednictwem
zacisku magistralnego.

Rys. 1. Zasilacz 320 mA firmy ABB.
1.2. Lacze RS 232.

Lacze szeregowe stuzy do potaczenia komputera PC z magistralg EIB. Lacze montowane jest na
porcie magistralnym w puszcze instalacyjnej. Potaczenie z komputerem za pomoca 9-polowego ztacza
RS 232 (standard PC) oraz RS 562 (niektore notebooki PC). Wybor RS 232 / RS 562 za pomoca prze-
tacznika.

Parametry techniczne:

Napigcie zasilania 24 V DC, magistrala EIB,
wyjscie RS 232/RS 562, masa 0,08 kg.
Potaczenie z magistrala zlaczem 10-
pinowym przez port magistralny montowany
W puszce.

Rys. 2. Lacze szeregowe RS 232 firmy ABB.
1.3. Wyjscie binarne 4 x 6 A.

4-kanatowy aktor zataczajacy o budowie modulowej przeznaczony jest do mocowania na szynie
35 mm. Potaczenie z magistrala EIB odbywa si¢ poprzez zacisk magistralny.

Przy uzyciu czterech stykéw mozna taczy¢ cztery niezalezne grupy urzadzen elektrycznych.
Urzadzenie nie wymaga dodatkowego zasilania. Przy zaniku napigcia magistralnego aktor moze zala-
czy¢ obwod roboczy (np. o§wietlenie robocze lub awaryjne).

W ustawieniu standardowym aktor zatacza przekaznik po otrzymaniu telegramu o wartosci ,,17
oraz wylacza go po otrzymaniu telegramu o wartosci ,,0”. Gdy parametr ,,sposob zataczania”( ,,Swi-
tching mode™) jest ustawiony na ,,styk rozwierny”, aktor zalacza przekaznik po otrzymaniu telegramu
o wartosci ,,0” oraz wylacza go po otrzymaniu telegramu o wartosci ,,1”.

®aseanss 10 | Parametry techniczne:

Napigcie zasilania 24 V DC, magistrala EIB,
Wyjscia: 4 wyjscia 6A, 230 V AC,

Szeroko$¢ montazowa 4 moduty po 18 mm,
Masa 0,18 kg.

Potaczenie z magistrala za posrednictwem
zacisku magistralnego.

Rys. 3. Wyjscie binarne 4 x 6 A firmy ABB.
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1.4. Przycisk Triton + IR + wysSwietlacz

Przycisk wielokrotny przystosowany do montazu na porcie magistralnym w puszcze instalacyjnej.
Urzadzenie posiada 5 przyciskow do sterowania np. zalaczaniem/wylaczaniem, $ciemnianiem lub
zaluzjami przez wysytanie komend na magistrale EIB. Mozliwe jest zaprogramowanie do 6 scen
swietlnych. Poszczegolne funkcje moga by¢ obstugiwane za pomoca pilota na podczerwien. Urzadze-
nie posiada wyswietlacz, na ktérym wyswietlane moga by¢ informacje o statusie urzadzen oraz rézne-
go rodzaju awarie. Wys$wietlacz pracuje w trzech trybach: wyswietlanie nadchodzacych telegramow,
pomoc, wyswietlanie state. Kazdy klawisz posiada wskaznik stanu w postaci diody LED oraz pod-
$wietlane okienko opisowe.

J:| S E . Parametry techniczne:
- INF -
© IR Napigcie zasilania 24 V DC, magistrala EIB.

_ Elementy sterowania i informacji:
— — 5 przyciskow z 2 stykami kazdy,
j —  wySwietlacz na 16 znakéw,
— 5 dwukolorowych diod LED,
— 5 diod podswietlajacych okienka opisowe,
— odbiornik podczerwieni,
Masa 0,13 kg.
Potaczenie z magistrala ztaczem 10-pinowym
przez port magistralny montowany w puszce.

Rys. 4. Przycisk Triton firmy ABB.

o

1.5. Czujnik obecnosci.

Parametry techniczne:

Napigcie zasilania 24 V DC, magistrala EIB.

— \ Elementy sterowania:
= | { ?, —  przetacznik,
% PIR f‘ N ’9 — potencjometr zmierzchowy 5..1000 Ix,
> u'“ — potencjometr czasu opdznienia 10 s..17 min,
Masa 0,04 kg.

Potaczenie z magistrala ztaczem 10-pinowym
przez port magistralny montowany w puszce.

Rys. 5. Czujnik obecnoséci ABB.

Urzadzenie jest sensorem ruchu montowanym na porcie magistralnym w puszcze instalacyjne;.
Urzadzenie wysyta na magistralg EIB telegramy taczeniowe do aktorow. Czujka posiada przetacznik
umozliwiajacy przetaczenie urzadzenia w 3 tryby pracy ON/AUTOMATIC/OFF. Przetacznik mozna
takze zablokowa¢ w pozycji neutralnej. Urzadzenie posiada z tytu dwa potencjometry, ktérymi regulu-
je si¢ czas opOznienia oraz wbudowany czujnik zmierzchowy. Mozliwa jest takze regulacja obszaru
detekcji.

2. Wykonanie ¢wiczenia.

W ¢wiczeniu nalezy zaprojektowac, zaprogramowaé i uruchomié sterowanie. Programowana
funkcja sterowania zaluzjami zostanie zrealizowana za pomoca sterownika zaluzji JA/S 4.6.1, przyci-
sku Triton 5-cio pozycyjnego i czujnika obecnos$ci oraz wejscia binarnego, np. urzadzenia sterujacego
zaworem ogrzewania 6164 U-500.

W ¢wiczeniu, z wykorzystaniem urzadzen opisanych we wstepie, wykona¢ projekt oraz uruchomic
instalacje, w ktérej bedzie realizowany nastgpujacy scenariusz postgpowania:

- Po pierwszym wykryciu ruchu w sali ¢wiczen zaluzje w oknach zostana otwarte, a nastgpnie
automatycznie wlaczy si¢ o§wietlenie.
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- Woylaczenie swiatta w sali przyciskiem Triton spowoduje natomiast zamknigcie zaluzji.

- W przypadku zagrozenia zbyt silnym wiatrem, dzigki zaprogramowanej funkcji bezpieczen-
stwa dla rolet, rolety zostang podniesione. Jest to istotne w przypadku gdy zaluzje zewngtrzne
posiadaja poziome lamele.

Funkcje testu.
Odczyta¢ informacje i urzadzeniu magistralnym. W tym celu nalezy:

— Zaznaczy¢ wybrane przez prowadzacego zajecia urzadzenie magistralne.

—  Wywota¢ rozkaz: menu ,,Test” — pozycja ,,Device info...”.

— Wstawi¢ adres fizyczny urzadzenia w oknie: ,,Physical Address”.

— Po nacisnigciu przycisku ,,Read” odczyta¢ informacj¢ o tym urzadzeniu.

— Po zakonczeniu tej procedury wszystkie dostgpne informacje sa pokazywane w formie struk-
tury. Nalezy sprawdzi¢ nastgpujace pozycje: typ uzywanego PEI, wersja maski BCU, czy pra-
cuje program aplikacyjny, czy aktywny jest stan programowania urzadzenia, czy napigcie ma-
gistrali jest wystarczajace.

— Nacisna¢ przycisk programowania i odczyta¢ ponownie dane o urzadzenia notujac zmiany.

— Odczyta¢ informacje o wadliwym funkcjonowaniu urzadzenia, pierwszy raz z podtaczonym,
potem z odlaczonym elementem koncowym. W tym celu wypiac tasiemke na porcie magi-
stralnym. Zapisa¢ zaobserwowane réznice.

Opracowanie wynikow badan.

Sprawozdanie z ¢wiczenia powinno zawierac:

— Opis i schemat uktadu instalacyjnego uruchomionego w trakcie ¢wiczenia.

— Opis etapow wykonywania projektu, tj. zestawienie struktury instalacji w budynku, utworzone
grupy adresowe, przyporzadkowanie obiektow komunikacyjnych do grup adresowych, adresy
grup.

—  Opis procesu uruchamiania instalacji.

— Wnhnioski wynikajace z wykonanego ¢wiczenia.

Zagadnienia do samodzielnego opracowania.

1. Parametry i zastosowanie urzadzen EIB stosowanych w ¢wiczeniu.

2. Uruchamianie i testowanie instalacji.

3. Sprawdzenie adresu fizycznego roztadowanego urzadzenia.

4. Odczytywanie informacji o urzadzeniu magistralnym w instalacji EIB.

5. Odczytywanie informacji o wadliwym funkcjonowaniu urzadzenia.

Literatura

1. Antoniewicz B., Koczyk H., Sroczan E.: Nowoczesne wyposazenie techniczne domu jednorodzin-
nego. PWRIL, Poznan 1998.

2. Drop D., Jastrzgbski D.: Wspotczesne instalacje elektryczne w budownictwie jednorodzinnym z
wykorzystaniem osprz¢tu firmy Moeller. COSiW SEP, W-wa 2002.

3. Markiewicz H.: Instalacje elektryczne. WNT, Warszawa 1996.

4. Niestepski S. i inni: Instalacje elektryczne: budowa, projektowanie i eksploatacja. Oficyna Wy-
dawnicza Politechniki Warszawskiej, W-wa 2001.

5. Petykiewicz P. Nowoczesna instalacja elektryczna w inteligentnym budynku. COSiW SEP, War-

szawa 2001.

Inteligentne Systemy Elektryczne



