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1. Przeznaczenie przyrgdu

Mikroprocesorowy miernik czasu jest przygem laboratoryjnym przeznaczonym do:

- pomiaru odcinkéw czasu z wyzwalaniegeznym
- pomiaru odcinkéw czasu przebiegdéw doprowadzomyrivefé 1 i 2

2. Dane techniczne

- maksymalne wskazanie: 2147483,647 sekund
- rozdzielczé¢: 10%s

- liczba wej¢: 2

- standard weég TTL

- czestotliwos¢ taktupca mikrokontroler: 18.432MHz

- zakres temperatury pracy: +10...960

- napkcie zasilajce: 230V+/-10% 50Hz

- pobdr mocy: <10W

- wymiary: wysok& 90mm

szerok& 220mm
gkbokas¢ 160mm
- masa: ok. 2kg

3. Obstuga uradzenia

Na rysunku 1. przedstawiono pjytzotowa miernika czasu. Znajdwjsic na niej
nastpujace elementy:
- wytacznik sieciowy (1) dwusekcyjny
- przycisk w gog (2) podczas poruszania $i0 menu,
- przycisk w dot (3) podczas poruszaniasd menu,
- przycisk ESC (4) stacy do kasowania wynikbw pomiaru oraz opuszczeniaumieez
wyboru funkcji,
- przycisk ENTER (5) stiacy do zatwierdzania wybranej funkciji,
- przycisk START/STOP (6) unibiwiajacy reczne rozpocxie i zaka@czenie pomiaru,
- wejscie 1 START/STOP BNC (7) sygnatu cyfrowego w staddee TTL shizace do
wyzwalania i zatrzymywania pomiaru,
- wejscie 2 STOP BNC (8) sygnatu cyfrowego w standardZié stuzace do zatrzymywania
pomiaru,

- wyswietlacz (9) LCD 2x16 znakdw,



- dioda LED (10) sygnalizaga aktywn funkcje pomiaru gcznego,
- dioda LED (11) sygnalizaga aktywne wegie 1,
- dioda LED (13) sygnalizaga aktywne wégie 2,

- dioda LED (12) sygnaliza¢a wyliczaniesredniej z dokonanych pomiarow,
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4. Uwagi dotyczce bezpieczéstwa obstugi

Urzadzenie przystosowane jest do zasilania ze wspdigzbssieci energetycznych o
napkciu 230V. Konstrukcja zaklada zasilanie trojprzeswagim kablem sieciowym z
oddzielnymi przewodami neutralnym N i ochronnym REkazdym innym przypadku natg

zapewné uziemienie obudowy przysdu.

5. Przygotowanie do pracy
Przyrad przeznaczony jest do pracy w pomieszczeniach ggigkh w
nastpujacych warunkach klimatycznych:

- temperatura otoczenia +10...460
- wilgotnaé¢ wzgledna <80% przy 3C
- cisnienie atmosferyczne 80...106kPa

Jeeli przed rozpooxiem eksploatacji przyad znajdowat si w warunkach

rézniacych s¢ od wyzej wymienionych, naley bezwarunkowo zapewhimu reklimatyzagj.
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6. Obstuga uradzenia

Urzadzenie nalgy podhczy¢ do sieci 230V za pomacprzewodu podiczonego do
gniazda sieciowego znajdgpgo st na tylnym panelu. Naky zwrock uwage aby przewdd
nie byt uszkodzony.Uszkodzenie izolacji przewodu mpe spowodowdé porazenie.
Przehcznikiem ,Si€” nalezy wtaczy¢ zasilanie urgzdzenia. Na ekranie w pierwszym wierszu
zostanie wywietlony napis ,Pomiar” a w drugim wyzerowany licggnPrzyrzd jest gotowy
do pomiaru pojedynczego odcinka czasu. Rozgmezpomiaru mena wymust wciskapc
zZielony przycisk START/STOP.

Menu gtéwne zostato podzielone na trzy podmenu:
- tryb pracy,
- sredni czas,
- ustawienia zboczy,

Struktuk catego menu przedstawia rys. 2

Opis menu:

Po whczeniu miernika aktywna jest funkcja ,Pomiar”. Jést funkcja zwykiego
stopera wyzwalanego przyciskiem START/STOP. Aby r&glinna funkcje nalezy wejs¢ do
MENU przyciskiem ENTER. Do wyborwgrzy podmenu na rys. 2 oznaczone A, Bi C:

A — Tryb pracy miernika. Po waiicciu ENTER dosipnych jest 12 trybow pracy.
Al - STARTRP-STOPP. Pomiar czasu jako zwykly stoper sterowangyqgskiem
START/STOP
A2 - STARTR-STOPP 5. Pomiar gtiu odcinkow czasu jako zwykty stoper. Po dokonaniu
pomiarow mana przej¢ do podmenu B i odczytgrednia z dokonanych pomiaréw
A3 - STARTR-STOPP 10. Pomiar dziesiu odcinkéw czasu jako zwykly stoper. Po
dokonaniu pomiaréw nmma przej¢ do podmenu B i odczytasredna z dokonanych
pomiarow
A4 - STARTR-STOPP 20. Pomiar dwudziestu odcinkow czasu jakokiwstoper. Po
dokonaniu pomiaréw nmma przej¢ do podmenu B i odczyasredna z dokonanych
pomiarow
A5 — STARTI-STOPL1. Pomiar pojedynczego odcinka czasu. Wyzwalamiakaczanie

pomiaru sygnatem cyfrowym doprowadzonym doseigj 1.
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A6 — STARTI-STOP2. Pomiar pojedynczego odcinka czasu. Wyzwalggomiaru
sygnatem cyfrowym doprowadzonym do wmf 1. Zakaczanie pomiaru sygnatem
cyfrowym doprowadzonym do wigjia 2.
A7 — STARTISSTOP1 5. Pomiar ptiu odcinkow czasu. Wyzwalanie i zakaanie
pomiarow sygnatem cyfrowym doprowadzonym do e 1. Po dokonaniu pomiaréw
mozna przej¢ do podmenu B i odczytgrednia z dokonanych pomiaréw
A8 — START1->STOP1 10. Pomiar dziesiu odcinkdw czasu. Wyzwalanie i zakaanie
pomiarow sygnatem cyfrowym doprowadzonym do $e@ 1. Po dokonaniu pomiaréw
maozna przej¢ do podmenu B i odczytgrednia z dokonanych pomiaréw
A9 — START1->STOP1 20. Pomiar dwudziestu odcinkédw czasu. Wyzwnelazakaczanie
pomiarow sygnatem cyfrowym doprowadzonym do é$ei@ 1. Po dokonaniu pomiaréw
maozna przej¢ do podmenu B i odczytgrednia z dokonanych pomiaréw
Al10 — START1-STOP2 5. Pomiar ptiu odcinkdw czasu. Wyzwalanie pomiaréw sygnatem
cyfrowym doprowadzonym do wagja 1. Zakéczanie pomiaru sygnatem cyfrowym
doprowadzonym do wé&jia 2. Po dokonaniu pomiaréw oma przej¢ do podmenu B i
odczyta sredni z dokonanych pomiarow
All — STARTISTOP2 10. Pomiar dziesiu odcinkdw czasu. Wyzwalanie pomiarow
sygnatem cyfrowym doprowadzonym do wmf 1. Zakaczanie pomiaru sygnatem
cyfrowym doprowadzonym do wajia 2. Po dokonaniu pomiarow dbma przej¢ do
podmenu B i odczytasrednia z dokonanych pomiaréw
Al2 — START1-STOP2 20. Pomiar dwudziestu odcinkow czasu. Wyzwalgomiarow
sygnatem cyfrowym doprowadzonym do wmf 1. Zakaczanie pomiaru sygnatem
cyfrowym doprowadzonym do wajia 2. Po dokonaniu pomiarow oma przej¢ do
podmenu B i odczytasrednia z dokonanych pomiaréw

B — Sredni czas. Po wénigciu ENTER uradzenie oblicza i wwietla sredni czas dla
dokonanych pomiaréw. Funkcja nie jest aktywna dliajarow jednokrotnych.

C — Ustawienia zboczy. Po wnigciu ENTER dosipne g cztery maliwosci wyboru
zboczy wyzwalajcych i zakaczapcych pomiar sygnatéw doprowadzonych dodédji 2
Cl1l - START:| STOP:| . Rozpocgcie pomiaru oraz zakazenie po pojawieniu gizboczy
opadagcych.
C2 — START:| STOP:1 . Rozpoczcie pomiaru po pojawieniu gizbocza opadagego,
zakaiczenie pomiaru po pojawienilksibocza narast@ego
C3 — START:t STOP:| . Rozpoczcie pomiaru po pojawieniu gizbocza narastgego,
zakaiczenie pomiaru po pojawienikksibocza opadagego
C4 — START:t STOP:1 . Rozpoczcie pomiaru oraz zakeazenie po pojawieniu gizboczy

narastajcych.



7. Schematy
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Rys. 3 Schemat blokowy cyfrowego miernika czasu.
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Rys. 5. Schemat ideowy cyfrowego miernika czasu



